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UANCV

RESOLUCION DIRECTORAL N°0251-2025-D-EPG-UANCV/J

Juliaca, falta fecha

VISTOS:
El expediente N° 2025-07649 presentado por el (la) Bachiller: DANIEL INCALLA PALAZUELOS quien solicita nominacion de
jwados,lechayhaadesmtentaobndem.enlaEscueladePosgmdodelaUniversidadAndinaNesthaoemsVelasqmz'.

CONSIDERANDO:

Que, el (a) Bachiller: DANIEL INCALLA PALAZUELOS con niimero de DNI 09792156 con niimero de matricula 1610100564 ha
solicitado asignacion de jurados, Fecha y hora de sustentacion de la Tesis Titulada: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION
TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO
INDUSTRIAL JULIACA 2024 para optar el GRADO de: MAESTRO EN INGENIERIA MECANICA ELECTRICA Mencion:
SISTEMAS ENERGETICOS Y MANTENIMIENTO de la Escuela de Posgrado de la Universidad Andina Néstor Caceres
Velasquez;

Que, de conformidad con lo previsto en el articulo 18* del Reglamento Interno de Trabajo de Investigacion Conducente a Grados
y Titulos, COMITE DE INVESTIGACION;

Que, mediante Resolucion N°1658-2024 -USA-EPG/UANCV SE APRUEBA Y AUTORIZA LA EJECUCION DE LA PROPUESTA
DE INVESTIGACION y con Resolucion N°96-2025-USA-EPG/UANCYV, se APRUEBA y AUTORIZA EL INFORME FINAL DE
LA INVESTIGACION (BORRADOR DE TESIS) Titulada METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN
MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA
2024 La misma que pertenece a la Linea de Investigacion: TECNOLOGIA E INGENIERIA MECANICA - P52;
Que.ahabasecmpidoombsmq@ibseﬁg‘dospadReglmmUmdaTrabdodelnv&sﬁgacianmduoemeaGrados
y Titulos en su arficulo 28° DE LA SUSTENTACION.
Yestmdo.hoﬂnwnfmwhddmmhumwamvesﬁgadénydmwdehEseueladePosgadomedanb
acta de sorteo de jurado, con registro N* 000208 de fecha: 17 de jufio de 2025 se nomina jurados.
Que,conbmnealaﬂcwoeﬁ'ddkeglmbGamdehEsadadePosgradodelaUANCV.wabboequaTesisde
Posgrado es un trabajo de investigacion cientifica original de actualidad y de alfo valor cientifico;

En uso de las atribuciones conferidas a la Direccion en el inciso *J° del articulo 17° del Reglamento General de la Escuela de
Posgrado, y el articulo 76° del Estatuto Universitario;

SE RESUELVE:
ARTICULO PRIMERO. - DECLARAR APTO la sustentacion presencial del INFORME FINAL DE LA INVESTIGACION
(borrador de tesis), TITULADO: DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ

EN SERVICIO NACIONAL DE Aussmueumsnmwomousmu JULIACA 2024 de (la) Bach: DANIEL INCALLA
PALAZUELOS, para optar el GRADO de: MAESTRO EN INGENIERIA MECANICA ELECTRICA Mencion: SISTEMAS
ENERGETICOS Y MANTENIMIENTO, en virtud de los considerandos expuestos.

ARTICULO SEGUNDO. - NOMINAR JURADOS para la sustentacion presencial y defensa de la tesis a los siguientes docentes

ordinanios:
Presidente : Dr. BENJAMIN CHUQUIMAMANI QUINTO
Primer miembro : Mgtr. SALVADOR TEODORO VALDIVIA CARDENAS
Segundo miembro : Dr. JUAN BENITES NORIEGA
Asesor : Dr.SEGUNDO ORTIZ CANSAYA
ARTICULO TERCERO. - PROGRAMAR FECHA Y HORA de sustentacion como se detalla;
Fecha : Lunes, 21 de julio del 2025
Hora : 11:00 am..
Lugar : Aula N°309 EPG-UANCV-JULIACA

ARﬂCULOCUARTO.-BDkecbrdebEscudadquwdaemagadoddcwmhienbdelammRMudm
Registrese, comuniquese y archivese.

L L D
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ESCUELA DE POSGRADO &

RESOLUCION DIRECTORAL N° 096-2025-USA-EPG/UANCV
Juliaca, 28 de abril de 2025

VISTOS:

El Expediente N* 2024-013469 de fecha 31 de octubre de 2024, el (Ia) Bach. DANIEL INCALLA PALAZUELOS, con
DNI N* 09792156, cadigo de matricula N* 1610100564, quien soficita Revision de Informe Final de la Investigacion
(borrador de Tesis); INFORME N° 00979-2025-UI-EPG-UANCV y el Anexo (04 o 05) “Ficha de Opinion del Informe
Final de la Investigacion (borrador de Tesis)" del 25 de noviembre de 2024, que fue revisada por el Comité de
Investigacion de la Escuela de Posgrado

CONSIDERANDO:

Que, ias Unidades de Investigacion son unidades académicas que agrupan a docentes y estudiantes de diversas
disciplinas, en razon del desamrollo de investigacion cientifica, tecnolégica y humanista de acuerdo a Estatuto Universitario
Modificado 2020 de nuestra primera Casa Superior de Estudios.

Que, con Expediente N°2024-013469 el (la) Bach, DANIEL INCALLA PALAZUELOS, solicita la revision y aprobacion del
Informe Final de la Investigacién (borrador de Tesis) titulado: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA
EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL
JULIACA 2024 Linea de investigacion TECNOLOGIA E INGENIERIA MECANICA - P52, para optar el GRADO de
MAESTRO EN INGENIERIA MECANICA ELECTRICA, mencion: SISTEMAS ENERGETICOS Y MANTENIMIENTO.
Que, al haberse cumplido con los requisitos exigidos por el Reglamento Intemo de Trabajo de Investigacidn Conducente
a Grados y Titulos plasmado en la Resolucion N° 0294-2023-UANCV-CU-R.

Que, ef Comité de Investigacion emitio su opinién FAVORABLE al Informe Final de la Investigacion (borrador de Tesis)
Que, e! Director de la Unidad de Investigacion de la Escuela de Posgrado, corrobord el asesoramiento en el Informe Final
de la Investigacion (borrador de Tesis) del ASESOR Dr.SEGUNDO ORTIZ CANSAYA; v,

Estando, la opinion favorable del Comite de Investigacion, segun INFORME N° 00979-2024-ULEPG-UANCV y el Anexo
(04 o 05) “Ficha de Opinion del Informe Final de la Investigacion (borrador de Tesis)" en concordancia con &l
Reglamento Interno de Trabajo de Investigacion Conducente a Grados y Titulos Resolucion N° 0284-2023-UANCV-CU-
R, de conformidad a lo que establece Ia Ley Universitaria N° 30220, Ley de Creacion de la UANCV N° 23738 y Modificatoria
N° 24661 y el Estatuto de la UANCV, que confiere facultades a la unidad de Investigacion de la Escuela de Posgrado.
SE RESUELVE:

ARTICULO PRIMERO.- APROBAR Y AUTORIZAR EL INFORME FINAL DE LA INVESTIGACION (BORRADOR DE
TESIS) para la REVISION DE SIMILITUD TURNITIN, titulado: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA
EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL
JULIACA 2024 presentado por el (1a) Bach. DANIEL INCALLA PALAZUELOS, en virtud de ios considerandos expuestos.

ARTICULO SEGUNDO.- RATIFICAR, como ASESOR al (a) Dr.SEGUNDO ORTIZ CANSAYA.

ARTICULO TERCERO. - DISPONER que la Escuela de Posgrado, la Secretaria Académica y administrativa, quedan
encargados del cumplimiento de |a presente resolucion.

Registrese, comuniquese y archivese.

SRECOCN PG, MTEIRTASO

e
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ESCUELA DE POSGRADO &

RESOLUCION DIRECTORAL N° 01658-2024-USA-EPG/UANCV
Juliaca, 15 de octubre de 2024

VISTOS:

El Expediente N° 2024-011837 de fecha 20 de setiembre de 2024, el (la) Bach, DANIEL INCALLA PALAZUELOS, con
DNIN® 09792156, codigo de matricula N® 1610100564, quien solicita Revision de propuesta de Investigacion; INFORME
N° 00601-2024-UI-EPG-UANCYV y ei Anexo (02 o 03) “Ficha de Opinion de la Propuesta de Investigacion” del 09 de
octubre de 2024, que fue revisada por el Comité de Investigacion de la Escuela de Posgrado

CONSIDERANDO:

Que, las Unidades de Investigacion son unidades académicas que agrupan a docentes y estudiantes de diversas
disciplinas, en razon del desarrollo de investigacion cientifica, tecnoldgica y humanista de acuerdo al Estatuto Universitario
Modificado 2020 de nuestra primera Casa Superior de Estudios

Que, con Expediente N° 2024-011837 el (la) Bach. DANIEL INCALLA PALAZUELOS, solicita la revision y aprobacion
de la propuesta de Investigacion titulado: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA
AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024 Linea
de investigacion TECNOLOGIA E INGENIERIA MECANICA - P52, para optar el GRADO de MAESTRO EN INGENIERIA
MECANICA ELECTRICA, mencién: SISTEMAS ENERGETICOS Y MANTENIMIENTO.

Que, al haberse cumplido con los requisitos exigidos por el Reglamento Interno de Trabajo de Investigacion Conducente
a Grados y Titulos plasmado en la Resolucion N° 0294-2023-UANCV-CU-R.

Que, el Comité de Investigacion emitio su opinion FAVORABLE & a propuesta de investigacion

Que, el Director de la Unidad de Investigacion de la Escuela de Posgrado, corrobord la propuesta del ASESOR
Dr.SEGUNDO ORTIZ CANSAYA, quien debe estar acreditado y facultado para orientar y ayudar al asesorado en el
proceso de elaboracion del trabajo de investigacion (Tesis) de acuerdo a la DIRECTIVA N° 004-2019-UANCV-VRAD-OI,
Y

Estando, la opinion favorable de! Comité de Investigacion, segin INFORME N° 00601-2024-UI-EPG-UANCYV y ef Anexo
(02 0 03) “Ficha de Opinion de la Propuesta de Investigacion” en concordancia con el Reglamento Interno de Trabajo
de Investigacion Conducente a Grados y Titulos Resolucion N° 0294-2023-UANCV-CU-R, de conformidad a lo que
establece la Ley Universitaria N° 30220, Ley de Creacion de la UANCV N° 23738 y Modificatoria N° 24661 y el Estatuto
de la UANCV, que confiere facultades a la unidad de Investigacion de la Escuela de Posgrado

SE RESUELVE:

ARTICULO PRIMERO.- APROBAR Y AUTORIZAR LA EJECUCION DE LA PROPUESTA DE INVESTIGACION,
itulado: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO
NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024 presentado por el (la) Bach. DANIEL
INCALLA PALAZUELOS, en virtud de los considerandos expuestos.

ARTICULO SEGUNDO.- RECONOCER, como ASESOR al (a) Dr.SEGUNDO ORTIZ CANSAYA

ARTICULO TERCERO. - DISPONER que la Escuela de Posgrado, la Secretaria Académica y administrativa, quedan
encargados del cumplimiento de la presente resolucion,
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Los algoritmos de nuestro sistema analizan un documento en profundidad para

buscar inconsistencias que permitirian distinguirlo de una entrega normal. Si
advertimos algo extrafio, lo marcamos como una alerta para que pueda revisarlo.

Una marca de alerta no es necesariamente un indicador de problemas. Sin embargo,
recomendamos que preste atencion y la revise.
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INDUSTRIAL JULIACA 2024

Datos de autor

Nombres y apellidos

Tipo de documento de identidad

Numero de documento de identidad

1 09792156

DANIEL INCALLA PALAZUELOS

URL de ORCID

https://orcid. org/0009-0002-9795-0899

Datos de asesor

Nombres y apellidos

SEGUNDO ORTIZ CANSAYA

Tipo de documento de identidad

Namero de documento de identidad

29309750

URL de ORCID

hitps://orcid.org/0000-0003-0224-865 ]

Datos del jurado
Presidente (;d iurad;
Nombres y apellidos BENJAMIN CHUQUIMAMANI QUI;TO—
Tipo de documento DNI
Namero de documento de identidad 02406088

URL de ORCID

https://orcid. org/0000-0001-9858-2464

Miembro del jurado 1

Nombres y apellidos

SALVADOR TEODORO VALDIVIA CARDENAS

Tipo de documento

DNI

URL de ORCID

Numero de documento de identidad

02383061

https://orcid.org/0009-0008-8660-8733
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Miembro del jurado 2
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DNI
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No aplica.
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DECLARACION DE AUTENTICIDAD Y RESPONSABILIDAD

Yo_ DANIEL INCALLA PALAZUELOS .. identificado con DNI
Nro._ 09792156 _en mi condicion de egresado de:

[J Escuela Profesional
CJ Programa de Segunda Especialidad,
& Programa de Maestria o Doctorado

MAESTRIA EN INGENIERIA MECANICA ELECTRICA .

informo que he elaborado el/la & Tesis o O Trabajo de Investigacion, O Trabajo Académico

denominada:
METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN

SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024

Asesorado por: Dr. SEGUNDO ORTIZ CANSAYA

Es un tema original.

Declaro que el presente trabajo de tesis es elaborado por mi persona y no existe plagio/copia de ninguna
naturaleza, en especial de otro documento de investigacion (tesis, revista, texto, congreso, o similar)
presentado por persona natural o jurfdica alguna ante instituciones académicas, profesionales, de
investigacion o similares, en el pais o en ¢l extranjero.

Dejo constancia que las citas de otros autores han sido debidamente identificadas en el trabajo de
investigacion, por lo que no asumiré como suyas las opiniones vertidas por terceros, ya sea de fuentes
encontradas en medios escritos, digitales o Internet.

Asimismo, ratifico que soy plenamente consciente de todo el contenido de la tesis y asumo la
responsabilidad de cualquier error u omision en el documento, asi como de las connotaciones éticas y legales
involucradas.

El incumplimiento de lo declarado da lugar a responsabilidad del declarante, en consecuencia; a través del
presente documento asumo frente a terceros, la Universidad Andina Néstor Caceres Veldsquez y/o la
Administracion Piblica toda responsabilidad que pueda derivarse por el trabajo final presentado, Lo
sefalado incluye responsabilidad pecuniaria incluido el pago de multas u otros por los dafios y perjuicios
que se ocasionen,

Juliaca___ 09 de Octubre del 2025

Huella

FirmdetAsesor
[ﬂf)liguluriu)
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RESUMEN

Metodologia dual se caracteriza como una técnica que se utiliza
especificamente en el adiestramiento de mecatrénica automotriz. La muestra
fue 75 alumnos de SENATI Juliaca. Se obtuvo Pearson Pr = 0,982 y significancia
bilateral Rho = 0,000; determina que hay relacién significativa muy buena entre
metodologia dual y formacion tecnolégica en mecatronica automotriz. Contrasta
estadistico p= 2,5; p < 5,0; Ch? X? = 54,495; “t” student X? = 9,39, 95%, y 18
grados de libertad. Donde, 37,33% de los alumnos de SENAJ | Juliaca establece
una relacién de nivel muy bueno entre Resolucion técnica en entorno reales de
trabajo y formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz; 32% de alumnos
indica el nivel muy bueno en relacion entre Modelamiento y simulacion de
sistemas mecatrénicos con la formacién tecnolégica en mecanica automotriz; y
30,67% de alumnos con el indicador Método del disefio mecatrénico. También,
en la intercepcion Computadora automotriz ECU con Formacion tecnoldgica en
mecatrénica automotriz, 38,67% afirma nivel muy bueno, 34,67 % califican existe
relacion significativa entre Sistema electronico propulsion vehiculo Formacién

tecnoldgica en mecatronica automotriz.

Palabras clave: Metodologia dual, mecatrénica, computadora automotriz ECU,

formacién tecnoldgica.
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ABSTRACT

Dual methodology is characterized as a technique that is specifically used
in automotive mechatronics training. The sample was 75 students from SENATI
Juliaca. The Pearson Pr = 0.982 and bilateral significance Rho = 0.000 were
obtained; it determines that there is a very good significant relationship between
dual methodology and technological training in automotive mechatronics.
Contrast statistics p = 2.5; p < 5.0; Ch2 X2 = 54.495; “t” student X2 = 9.39, 95%,
and 18 degrees of freedom. Where, 37.33% of SENATI Juliaca students establish
a very good level of relationship between Technical Resolution in real work
environments and technological training in automotive mechatronics; 32% of
students indicate a very good level in relation between Modeling and simulation
of mechatronic systems with technological training in automotive mechanics; and
30.67% of students with the Mechatronic Design Method indicator. Also, in the
Automotive Computer ECU interception with Technological Training in
Automotive Mechatronics, 38.67% stated a very good level, and 34.67% stated
there was a significant relationship between the Electronic Propulsion System

and the Technological Training in Automotive Mechatronics.

Keywords: Dual methodology, mechatronics, automotive computer ECU,

technological training.
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INTRODUCCION

Hasta la fecha, el disefo y la implementacion de sistemas complejos de
vehiculos, robots, maquinas, herramientas, etc., requiere una Idgica
multidimensional con nueva logica de la ingenieria, pues contempla la
integracion concurrente y sinérgica de sistemas de control.

El enfoque mecatrénico favorece una integracién concurrente de las partes,
de modo que se logren generar soluciones mas eficientes, fiables, flexibles y
economicas. Asi, la mecatrénica se convierte en una forma integral de disenar,
en el que los sistemas (sensores, actuadores y sistemas mecatronicos que
procesan informacién) coexisten e interactian con la dinamica de los sistemas
fisicos.

La importancia que tiene la mecatronica en la industria automotriz no puede
ponérsele en duda, pues le permite emprender respuestas a las exigencias de
un mercado altamente sensible a las innovaciones tecnoldgicas. En este sentido
donde el enfoque dual tiene buena acogida como modelo educativo innovador
con el ejercicio practico en ambientes de trabajo reales, haciendo que la
formacioén sea integral y satisface las expectativas del sector productivo.

La metodologia dual y la formacién tecnoldgica en mecatrénica automotriz,
teniendo como base para el estudio al SENATI del afio 2024. La investigacion
estudia aportar prueba empirica acerca de la efectividad de este modelo
educativo y la posibilidad de identificar sus efectos en la apropiacién de las
competencias técnicas aplicadas al diagndstico, mantenimiento y reparacion de
los sistemas automotrices modernos.

El trabajo esta organizado en cuatro capitulos:
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Capitulo I: Planteamiento del problema, exposicion situacional, justificacién,
objetivos, hipotesis y variables.

Capitulo Il: Marco tedrico: Antecedentes, bases conceptuales, enfoques
teodricos,

Capitulo lll: Metodologia, enfoque, disefio, tipo, procedimientos para la
validacion hipétesis.

Capitulo IV: Resultados obtenidos y discusion.

Conclusiones y recomendaciones.
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CAPITULO |

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

1.1. EXPOSICION PROBLEMATICA

La ciencia de mecatronica — automotriz ostenta una demanda muy amplia
y para la atencion se requiere profesionales calificados en la especialidad que
este inmerso en el desarrollo de esta tecnologia que al par de la computacion e
informatica y ahora la inteligencia artificial se encuentran sujetos a recobrar
personas ampliamente especializados en esta area para responder desafios que
la ciencia de automotriz engloba productivo a nivel mundial. La formacion técnica
dual, responder a las necesidades coyunturales que atafie emprender para
mitigar la expansion de la tecnologia automotor. (Bolafos y Herrera, 2018)

El estudio apertura vinculo directamente relacionado con jovenes quienes
tienen necesidad de optar para su futuro carreras profesionales técnicos para
enfrentar demandas exitosas que espera el mercado. La siguiente cita esta
relacionada con el texto que fundamentamos: "optar una carrera técnica es entrar
al mundo de la tecnologia donde los estudiantes universitarios prefieren carreras
tradicionales de ciencias sociales y no carreras técnicas certificadas", (USMP,

2019)
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La expansion de la tecnologia dual en mecanica automotriz obliga a las
empresas ahorrar costos en formacion de profesionales altamente calificados y
certificados en la especialidad; entonces ven el camino mas corto de reclutar
mano de obra medianamente certificada para no pagar costos elevados. Las
condiciones de trabajo es promover mayor productividad industrial.

Las dimensiones de la mecatronica automotriz necesitan conocer los
siguientes puntos explicitos: (i) innovacion en la tecnologia bajo el elemento de
aumento de rendimiento de empresas, (ii) eficiencia en el uso adecuado de
recursos minimos de gasto, y (iii) conciencia tecnolégica de mano de obra
calificada adaptando a su contexto para ejecutar y especializar como elemento
eficiente en la productividad.

Stiegler (2019), indica: “la productividad de la manufactura requiere una
innovacion integral que favorece cambios de la industria y que tenga relevancia
para lograr mayor productividad y competitividad” (p. 2).

Webinar (2022) “Formacién dual en la tecnologia mecatréonica muestra
competencias y perspectivas en macro y micro gestiones empresariales en los
jévenes a través de Centros de Formacion Profesional Técnica para entrar en
actividades segun las necesidades del mercado. (SENATI, 2023)

Actualmente en Juliaca, realizado sendos diagnosticos necesita jovenes
con habilidades y capacidades de espiritu innovador comprometidos con el
desarrollo social y tecnoldgico al servicio de la comunidad regional, nacional e
internacional; ellos, seran profesionales que contribuyan desarrollo en la

tecnologia automotriz.
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1.2. FORMULACION DEL PROBLEMA
1.2.1. Pregunta general
¢, Coémo relaciona metodologia dual y formacion tecnoldgica en mecatrénica

automotriz Servicio Nacional Adiestramiento Trabajo Industrial 20247?

1.2.2. Preguntas especificas

e ;COomo influye método disefio mecatronico y formacion tecnoldgica en
diagnodstico automotriz en SENATI?

e ;Como relaciona resolucion técnica en entornos reales de trabajo y formacién
tecnolégica en prevencion automotriz en SENATI?

e ;Qué estrategias prevé relacionar modelamiento sistemas mecatronicos y

formacion tecnolégica en reparacion automotriz en SENATI?

1.3. JUSTIFICACION
1.3.1. Tedrica

Tener conocimiento sobre teoria electrénica fundamental en la mecatronica
automotriz, permite realizar monitoreo y control preciso del movimiento de
diversas marcas y tipos de vehiculos motorizados. Desde los frenos hasta los
juegos de entretenimiento electronica que es clave para el funcionamiento
moderno de los automoviles.
1.3.2. Practica

El desempeno de tareas especificas de metodologia dual en el area de
mecatronica automotriz requiere conocimiento practico y minimo de las partes
que componen el motor de vehiculos para enlazar actividades productivas con
alto grado de autonomia y responsabilidad del actor de la actividad como trabajo

personal en coordinacién con equipo de trabajo de la empresa.

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

. TESIS UANCV \3) | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

1.3.3. Metodoldégica

La metodologia dual consiste en poner en practica los conocimientos de
mecatronica automotriz, para emprender el sistema de diagndstico de buen
desenvolvimiento de los componentes que ostenta un vehiculo motorizado. Para
ello, el mecanico profesional conoce las metodologias propicias y puntuales que
permite emprender ensefianza a los estudiantes adquirir hasta lograr buenos y

competentes profesionales en mecatronica automotriz.

1.4. OBJETIVOS
¢ Objetivo general
Determinar relacion metodologia dual formacion tecnolégica mecatronica

automotriz en SENATI 2024.

1.4.1. Objetivos especificos

+ Identificar relacion método disefio mecatronico y formacion tecnoldgica en
diagnostico automotriz en SENATI.

+ Senfalar relacion resolucion técnica entornos reales de trabajo y formacion
tecnoldgica en prevencion automotriz en SENATI.

* Detallar relacion modelamiento sistemas mecatronicos y formacion

tecnoldgica en reparacion automotriz en SENATI.

1.5. IMPORTANCIA Y ALCANCE
El método dual de Mecatronica automotriz muestra importancia en la region
de Puno, existen varias empresas privadas que preparan profesionales técnicos

no tan competitivos en el area, pero no abastece segun pedidos de la demanda
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técnica en atencion de servicios de mantenimiento y reparacién de vehiculos
motorizados con alta responsabilidad en el parque automotor.

Nuestra investigacion vierte identificar necesidades para promover una
metodologia dual de estudios donde al estudiante tendra formacién tecnolégica
competente para satisfacer necesidades de la demanda y afrontar retos en
diferentes contextos del sector automotor
1.5.1. Limitaciones y delimitaciones

La limitacion del presente estudio es la formacion dual en mecatrénica
automotriz en el Servicio Nacional de Adiestramiento en Trabajo Industrial —
SENATI, de la ciudad de Juliaca.

El estudio esta programado ejecutar con estudiantes de Mecatronica

automotriz de SENATI Juliaca, del ano académico 2024.

1.6. HIPOTESIS
1.6.1. Hipotesis general
Concurre relacion muy bueno metodologia dual y formacion tecnoldgica en

mecatrénica automotriz en SENATI 2024.

1.6.2. Hipotesis especificas

» Destaca relacion bueno método del disefio mecatronico y formacién
tecnolégica en diagndstico automotriz en SENATI.

» Coexiste relacion nivel muy bueno entre resolucion técnica en entornos reales
de trabajo y formacion tecnolégica en prevencion automotriz en SENATI.

» Califica relacién nivel muy bueno entre modelamiento de sistemas

mecatronicos y formacion tecnoldgica en reparacion automotriz en SENATI.
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1.7. VARIABLES E INDICADORES

1.7.1. Variable independiente

Metodologia dual

Es una ciencia directamente disefiada para determinar estrategias precias en el
proceso de viabilizar acciones en el desarrollo de actividades de manera eficiente
y eficaz para alcanzar resultados deseados.

1.7.2. Variable dependiente

Formacién tecnolégica en mecatrénica automotriz

Es el eje de formacion en tecnologia mecatrénica automotriz, desde la minima
parte del corazén del motor de vehiculos que funciona en interaccion con los
componentes electrénicos, donde el profesional técnico diagnostica, prepara
estrategia metodolégica a aplicar para mantener y reparar los sistemas

electrénicos del vehiculo, segun estandares de la produccién de vehiculos.
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1.7.3. OPERACIONALIZACION DE LAS VARIABLESX
Tabla 1

Matriz de operacionalizacion de variables

VARIABLE DIMENSION INDICADORES CATEGORIA | U.
MEDIDA

Variable 1.1 Método del | 1.1.1 Aprende
Independiente: disefio topicos de instrumentacion y | ¢ Muy

mecatronico control electrénico bueno.
Metodologia 1.1.2 Aprende a leer e Bueno
dual e interpretar diagramas Yy e Regular %

planos automotrices e Malo frecuencia
e Pésimo

1.1.3 Practica
arquitectura de computadoras

automotrices
1.2 Resolucion 1.2.1 Manejo de
técnica en | herramientas digitales
entornos reales | 1.2.2 Creatividad
de trabajo para resolver problemas en

situaciones reales de trabajo.

1.2.3 Manejo de
logistica de talleres
automotrices

1.3 Modelamiento y | 1.3.1 Manejo de
simulacion  de | equipos de tecnologia de

sistemas punta
mecatrénico s 1.3.2 Manufactura
integrada por computadoras
1.3.3 Software para
ingenieria mecatronica
Variable 2.1 Diagnéstico 2.1.1  Mecanico
dependiente: sistemas del | 2.1.2 Eléctricoy e Muy
vehiculo. electronico bueno. %
Formacion 2.1.3 Hidraulico ¢ Bueno frecuencia
tecnolégica en 2.14 Neumatico e Regular
mecatrénica * Malo
automotriz en | 2.2 Mantenimiento | 2.2.1 Motor e Pésimo
SENATI preventivo 2.2.2 Transmisiéon
Juliaca sistemas del | 2.2.3 Suspension
vehiculo 2.24 Frenos
2.25 Sistema
eléctrico
2.3 Reparacion 2.3.1 Sistemas
vehiculos de | eléctricos y electronicos del
combustion vehiculo
interna con | 23.2 Sistema
asistencia electronico de propulsion
electrénica del vehiculo

2.3.3 Computadora
automotriz ECU

Nota. Elaboracion propia
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CAPITULO Il

MARCO TEORICO

21. ANTECEDENTES
2.1.1. A nivel internacional

Gonzales, (2023). Tesis: “construccion kits disefio software CAD de
fabricacion industrial para laboratorios mecatronica del Instituto Superior
Tecnoldgico Sudamericano Loja, Ecuador 2023”. Descripcion: La investigacion
se llevo a través del desarrollo del aprendizaje practico en educacién dual. Se ha
ejecutado mediante las maquetas didacticas y simuladores digitales. La carrera
de Mecatrénica Automotriz es nueva, los laboratorios del Instituto Superior
Tecnoldgico Sudamericano carecen de estas herramientas necesarias para las
actividades de aprendizaje practico; ademas, la adquisicion de materiales es
costosas o dificiles de obtener. Se utilizé software CAD para disefar el proyecto
de kits de asistencia mecanica para que los docentes y alumnos se
desenvuelvan el aprendizaje ya que por experiencia propia nos toco vivir y
experimentar.

Chicaysa et al., (2023). Descripcion: En la produccion de automdéviles, el
avance de la tecnologia automotriz ha sido obligados experimentar
innovaciones, generalmente en los componentes eléctricos y electronicos en la

utilizaciéon de combustibles en una nueva era de la industria automotriz. Nuestra
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investigacion ha reportado estas nuevas experiencias para transmitir a nuestros
usuarios para incorporar proyectar nuevos disefios de vehiculos con la influencia
de orden cientifico técnico que encontramos en paginas web.

Noroiha y Gémez, (2020) Articulo: “Avances tecnoldgicos en electrénica
de automoéviles”. Descripcidn: se basa en el disefo, desarrollo e innovacion de
componentes de un vehiculo con sistemas de innovacion implementados en los
ultimos anos conforme avances de la tecnologia automotriz. EI estudio ha sido
realizado por cientificos e investigadores en el campo de la electrénica
automotriz segun analisis de modificaciones con caracteristicas de cumplir las
normativas de la introduccidon de nuevos sensores, unidades de control y
actuadores relacionados con la microelectrénica, telematica y multimedia de
vehiculos en el disefio, produccion, operacion de automoéviles implementados en
los sistemas de: frenos, direccion, seguridad y confort del motor.

2.1.2. A nivel nacional

Oropeza, (2019). Proyecto: ‘“implementacion de laboratorios de
mecatronica automotriz en el Instituto Superior Tecnoldgico. Descripcion: En el
parque automotor encontramos vehiculos con tecnologia innovada como las
marcas Toyota, Nissan, Peugeot, Volvo, Mercedes Benz producidas con
tecnologia computarizada. Nuestra inquietud es la implementacion de nueva
especialidad de mecanica automotriz en el Instituto a través de laboratorios
altamente calificados de Mecanica Automotriz con sistemas y componentes
electronicos de automoviles modernos en la formacién profesional por
competencias.

Soto et al., (2022). Propuesta. “Implementacion de Metodologia Cinco “S”

en el Taller - Mecatrénica Automotriz IESTP Misioneros Monfortinos”. Objetivo:
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implementar metodologia cinco "S" en el taller mecanica automotriz y el taller
I.E.S.T.P. Misioneros Monfortinos. Metodologia: para facilitar la ejecucién de
la industria automotriz, los japoneses han disefiado cumplir cinco niveles
estandarizados en la produccién automotriz, estas palabras comienzan con la
letra "S": Seiri (Clasificar), Seiton (Ordenar), Seiso (Limpieza), Seiketsu
(Estandarizacion), Shitsuke (Disciplina). La metodologia de la investigacion ha
utilizado enfoque cuantitativo, muestra aleatoria simple estadistica probabilistica
para poblacion finita muestra estadistica proporcional cuantitativa.

Rodriguez, (2020). Titulo: “Disefio de laboratorio de circuitos y seleccién
de equipos de ingenieria mecatrénica, Universidad Nacional de Trujillo”.
Objetivo: disenar circuitos de laboratorio y seleccion de equipos para la
implementacion de ingenieria mecatronica, Universidad Nacional Truijillo.
Descripcion: La implementacion de laboratorio electrénica y digital de sefales
esta facultado reforzar el disefio mecanico con condiciones de medicion
electrénica y sistemas microelectromecanicos para agilizar trabajo en
laboratorios especializados.

2.1.3. A nivel regional o local

Mamani (2021). Proyecto: “Implementaciéon de sistema de iluminacién
inteligente utilizando ultimas innovaciones en automotriz, Juliaca”. Descripcion:
para realizar esta tarea se eligio la plataforma Arduino que cumple requisitos
especificos en la instalacion del sistema del uso de luces de circulaciéon para
mejorar la eficiencia de la iluminacién. Los mazos de cables estan disefados
para proporcionar controles exhaustivos que cumpla los estandares de calidad y
seguridad que optimicen rendimiento de condiciones de conduccion y mejorar

una iluminacion adecuada. Resultados: la evaluacion del proyecto mostré
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puesta en marcha de implementacion de luces automatizadas con mayor
comodidad a los conductores encender y apagar las luces; ademas, guarda
seguridad de iluminacion optima en las condiciones de conduccion.

Cotaquispe y Paredes (2022). Proyecto: "Reparacion de ordenadores de
automocién utilizando Pruebas Fz Probe ECU". Objetivo. desarrollar
diagndstico de reparacion de ordenadores de automocion utilizando pruebas Fz
Probe ECU. Metodologia: Se ha realizado pruebas Ez Probe ECU para
identificar y corregir problemas de aumentar la eficiencia y reducir los costos de
reparacion del vehiculo. Resultados: el proyecto proporciona enfoque
innovador y eficiente para la reparaciéon de ECU de vehiculos y la industria
automotriz.

Quispe, (2023). Descripcion: El siglo XXI esta evolucionando dia tras dia
en la mecanica automotriz con sistemas sofisticados en electronica y mecanica
de automodviles. Se ha visto caracter urgente impulsar formacién de
profesionales mecanicos automotrices con una capacitados exigida con talleres
de pasantia en la modalidad para adquirir nuevas experiencias de practicas de
mantenimiento preventivo y correctivo que guarde capacidades y habilidades de
confianza, seguridad, destrezas y nuevas experiencias para obtener buenos

resultados de caracter competitivo con relacién a otros talleres.

2.2. BASES TEORICAS
2.2.1. Enfoques tedricos epistemoldgicas
2.2.1.1. Metodologia
La Metodologia es el camino que todo saber humano emplea en la

consecucién de proponer ciertas reglas del proceso de planificacién a fin de
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alcanzar la meta propuesta. Para aplicar una buena metodologia se requiere
consensuar conceptos, principios y leyes actualizadas que permita ordenar la
secuencia con principios de encauzar un trabajo eficiente. (Cortés Cortés &
Iglesias Ledn, 2019)
2.2.1.2. Formacion tecnoldgica

Formacion tecnologica en mecatronica automotriz previene en el estudiante
instar formalmente modelar profesionales en el area altamente capacitados y
especializados en los vastos campos de mecanica, electronica y sistemas de
control de automotriz; combinando el conocimiento y aplicacion de la teoria la
complementacion rigida y aplicacion practica en el taller las modalidades del
disefio, mantenimiento de sistemas automotrices modernos. Se prevé que los
estudiantes en proceso de su formacion como profesional técnico se familiaricen
con tecnologias de automotriz de ultima generacién, incluyendo vehiculos
eléctricos con sistemas de automatizacién. (TPH, 2023)
2.2.1.3. Metodologia dual

La formacién dual corresponde al enfoque estratégico que integra sectores
educativo y empresarial con vinculos de adiestramiento y especializacién en una
determinada area para impetrar desarrollo de habilidades y competencias
técnicas y profesionales conforme de observa demandas y necesidades con la
aplicacion de emprendedores segun la busqueda obligada de desarrollar la
oferta prevista en diferentes sectores. En ese sentido, la formacién dual esta
tacitamente basada en la aplicacion de principios y normas estandarizadas de
carreras técnicas que sean desarrollados de manera conjunta entre el sector

educativo y empresarial.
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Figura 1

Metodologia dual
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Nota. SEP, 2019.
2.21.4. Tépicos de instrumentaciéon y control electrénico

Para determinar el logro de magnitudes del conocimiento eficaz del area de
formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz es imprescindible y necesario
desarrollar un proceso altamente calificado en la instrumentacién que requiere
ejecutar en la formacién de los estudiantes con una vision futurista de servir al
pueblo. La instrumentacion es una fuente de primera mano cuyo propdsito es
encontrar cimientos profundos de la produccion de automdéviles con la misién de
emplear conceptos, normas de la tecnologia automotriz desarrollada en la
historia de la evolucién de automdviles con tradicidn historica.
Control

El sistema de control se ha convertido un mecanismo tan importante en la
produccion y desarrollo de una determinada actividad. El control determina
procesos determinantes desde la entrada, proceso y salida de un producto que
obedece a sistemas que promueven el comportamiento del producto. Para

cumplir la sagrada misién del proceso de seguimiento y control respectivo
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requiere una etapa de realimentacion para obtener un modelo determinado con
el uso benefactivo de herramientas para lograr control éptimo.
El sistema de control: X = Ax +Bu
Y = Cx +Du
Donde:
X: Vector dimensional
Y: Vector de salida
u: Sefial de control
A: Matriz de coeficientes (n*n)
B: Matriz coeficientes (n*1)
C: Matriz de constantes (1*n)
D: Constante (escalar)
Senal de control
U =-K*x
El U identifica una sefal de nivel instantaneo. La matriz K 1xn adquiere
“nivel de ganancia de realimentacion”.

Figura 2

Banco didactico Samsung SM7

Nota. Elaboracion propia
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2.2.1.5. Diagramas y planos automotrices

En la produccion de automoéviles modernos estan disefados vy
desarrollados su movimiento mediante sistemas de control electrénico del motor.
A pesar de la incesante explosion de toda marca y modelos de automoviles estan
determinadas primeramente asegurar la maquina con una configuracion 6ptima
de servicio para la humanidad. Todos los sensores que componen el motor estan
proporcionadas desde la entrada del microcontrolador hasta Ila activacion
permanente de la maquina. (Bolton, 2020)
Figura 3

Sistema para administracion de un motor
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Nota. Bolton, 2020.
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Figura 4

Potenciometro giratorio
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\J
Al
paralelo ¥R

Nota. Bolton, 2020

En esta parte, por recomendacion y estudio técnico se prevé conocer y
manejar el potencidmetro para medir el nivel de peso de la carga que el vehiculo
tSransportara en el viaje, RL. De aqui vale recalcar que el potencial de carga VL
esta directamente conectada a Vo de verificar la resistencia del peso de carga.
En efecto, la relacion lineal del voltaje de salida y entrada debe ser
automaticamente paralelo evaluado con el potenciometro Rp. La operacion se
observa RLxRp/(RL + xRp), cuya fuente de voltaje es:
Resistencia total = Rp (1 - x) + RL x Rp/(RL + xRp)

La equivalencia de un circuito es igual el voltaje de una carga, cuya fraccién
de resistencia se conecta a través de:

E _ xR Rp/(xRp+Rp)
Vs Rp(1—x)+ xR, Rp/(R.+Rp)

vV X

z_(g—i)x(l—x)+1

Si en el trayecto observamos una carga con resistencia infinita, aplicamos

VL = xVs. Indica error en la dimension de resistencia, es:
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XVS

=xVs =V, =xVs —
error XVg L XVg (RP+RL)_X'(1—X)+1

R
error = VSR—P(x2 —x?)
L

El error detectado del uso de potenciometro de 500Q, se piensa avanzar el
trayecto recorrido de carga con preso maximo de resistencia 10 kQ. (Bolton,

2020):

_ 4 2% (0,52 — 0,52) = 0,025V
error 10000 , =V,

Gestor de una bateria

El objetivo esencial del cargador de baterias es minimizar tiempo de
transporte de la carga. Aplicar equitativamente la corriente de carga por limitado
del periodo de transporte se percibe mantener la bateria en la aplicacion de
circuitos requeridos de carga. (Vargas Soto, Orozco Ramirez, & Pedraza 2020)
Figura 5

Esquema general de un gestor de bateria
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Nota. Vargas et al. (2020).
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2.2.1.6. Arquitectura de computadoras automotrices

Actualmente, los nuevos sistemas modernos en diferentes vehiculos estan
disefiadas y producidas mediante el control electrénico automotriz (ECU).
Entonces, es necesario conocer ampliamente el campo de trabajo de esta area
conforme el avance de la tecnologia automotriz. La unidad de control electrénico
automotriz (ECU) ya no necesita de equipos y herramientas tradicionales, ahora
todo es sofisticado que si o si requiere ayuda de software de bases de datos de
la industria de automoviles. (Donado, 2022)
Figura 6
Logica difusa
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Nota. Ramos et al. (2022)

Los pasos importantes para demostrar un buen trabajo con O6ptimas
condiciones es la implementacién de hardware. Este tipo requiere implementar
una computadora que facilitara el m<anejo de distintos tipos de productores de

vehiculos. La dificultad es minima, implementar el dispositivo debidamente
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programable, solamente encontraremos como factor limitante recursos
disponibles por la cantidad de bits a utilizar. (Ramos et al., 2022)
2.2.1.7. Manejo de herramientas digitales en automéviles

Los sensores que conforman manejo de herramientas digitales en todo tipo
y modelos de automoviles estan compuestos de manera analdgica, donde se
observa detenidamente el tamafo de entrada y entrada de sistemas de control.
De aqui deducimos, la salida analdgica se convierte en digital y la entrada en
microprocesador. (Calcutt et al., 2011)
Sistema binario

El sistema binario utiliza dos simbolos: 0 y 1, que se basan en sefales 0 V
y 5 V. A, estas sefales son conocidos como digitos binarios o bits. La posicién
del digito indica asignacion del peso del digito, donde se explica que el peso
aumenta por el factor 2 de derecha a izquierda:
2322 21 20
bit3 bit2 bit1 bit0

El numero sistema binario 0 se conoce como bit menor (LSB) y bit mas alto
es (MSB). Para representar un niumero de 4 bits se emplea tamano de una sefal.

El término se usa para:
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Figura 7

ZN439 conectado a un microprocesador automotriz
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Nota. Calcutt, 2011.
2.2.1.8. Logistica de talleres automotrices

El Equipo "AV-AC", se ha disenado para detectar la aplicacion de los
sistemas electronicos y eléctricos en los sensores y actuadores de los
automoviles, indicando en los siguientes casos: iluminacion del coche,
limpiaparabrisas, panel de elevadores eléctrico, aparcamiento de ultrasonidos,
etc. Todos los componentes son utilizados en los automoviles. La medicidon de
senales en el equipo "AV-AC" se realiza a través de l6gicas digitales y analégicas
que trabaja segun protocolo de red CAN bus. (Edibon, 2023)

El equipo "AV-AC" incluye también modulo de generacion de fallos en la
unidad de control electronico. El equipo "AV-AC" suministra un conjunto de
practicas donde el estudiante conocera verificando el funcionamiento de los
componentes electronicos y eléctricos de la tecnologia del automévil. (Edibon,

2023)
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Figura 8

Equipo de componentes auxiliares en automocion

Nota. Edibon, 2023.
2.2.1.9. Tecnologia mecatronica

El avance tecnoldgico en la produccién de automoviles a nivel mundial ha
recobrado muchas necesidades. Como bien se sabe, el mundo automotriz esta
enraizada su diseno y fabricacion con nuevas tecnologias revolucionarias y el
publico quiere conducir estos nuevos vehiculos; para ello, se ha implementado
nuevos equipos de proteccidn y seguridad la vida humana, otros equipos de
entretenimiento toman también mayor potencia en motores con caracteristicas
cada vez mas compactos, a fin de tener un vehiculo con todas las condiciones

y prestaciones de lujo. (D"Azzo J., Houpis C., & Sheldon N., 2019)
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Figura 9

Los elementos basicos del sistema mecatronico
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Nota. D'Azzo et al., 2019

La mecatrénica esta integrada con sensores y sistemas tecnologicos de
manejo y actuaciéon mediante el microprocesador junto con el comportamiento
de sistemas de control automéatico. (D°Azzo et al., 2019)
2.2.1.10. Manufactura automotriz con computadoras

En la produccion de automoviles se ha integrado manufactura controlado
por una computadora. Tipicamente, los sensores estan milimetralmente estan
construidas con lazos cerrados en todo el equipo automotriz, 2023)
Figura 10

Manufactura integrada por computadoras

OM EN CONFIGURACION BASICA oL OMA
O EN CONFIGURACION AVANZADA oLOMs
OM EN CONFIGURACION COMPLETA oL CIM-C

DL CIM-C

Nota. EdyLab, 2023
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Los microprocesadores del funcionamiento normal de motores de vehiculos
estan construidos con la adhesion de sistemas que integran la mecatrénica,
consideradas como paqueres de memoria que se comunican entre si todos los
componentes a través de software. Estas acciones se implementan entre las
l6gica AND y OR para dar respuesta a la entrada A OR. Un microprocesador
ofrece salidas encendidas o apagadas. (EdyLab, 2023)
2.2.1.11. Software de ingenieria mecatronica

Ingenieria mecatronica enfoca su trabajo en el disefio y desarrollo de
sistemas con visiones técnicas de mecanica, electrénicas puntualizadas con el
apoyo de software especializado en la industria del automovilismo. (Zorrilla,
2023)

Arduino IDE: son programas microcontroladores que funciona en bases a
cédigo en los proyectos con caracteristicas sencilla y eficiente.

LabVIEW: Es un tipo de software de ingenieria mecatrénica utilizada en el
control y monitoreo de sistemas. Este sistema es facil de usar y esta disefiado
para uso personalizada.

KiCAD: Este software esta disefiado para control de circuitos mediante cédigos
para ingenieros mecatrénicos. El software comercial KiCAD esta preparado
ayudar en los usuarios crear disefios PCB para rastrear normal funcionamiento
de complejos de circuitos de archivos Gerber.

Qucs: Este software de cddigo incluye uso de herramientas en componentes
electrénicos de placas de circuito impreso.

GNU Octave: Este software de calculo es util en la creacion de modelos
matematicos de sistemas de plataformas con visiones de cédigo abierto que

optimizan el analisis de sistemas. (Zorrilla, 2023)
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2.2.2. Enfoques Tedricos Epistemolégicos (Variable dependiente)
2.2.21. Formacion tecnolégica mecatronica automotriz SENATI

El SENATI es una institucién publica cuya responsabilidad es la formacién
tecnoldgica de estudiantes en mecatronica automotriz de profesionales técnicos
altamente capacitados y especializados en el manejo de mecanica, electronica
en el sector automotriz. El estudiante recibe conocimientos tedricos y aplica en
la practica, permitiendo futuro profesional técnico suficiente preparacion
avanzado en diseno, mantenimiento de sistemas automotrices modernos.
(SENATI, 2023)
2.2.2.2. Diagnostico de los sistemas del vehiculo

Realizar diagnéstico automotriz en el area de mecanico ayuda identificar
alguna falla o situaciones anormal que puede ocurrir en el vehiculo. Este servicio
realiza personal calificado con buen conocimiento tedrico y aplicacion de
herramientas adecuadas.
2.2.2.3. Mecanico
Compresimetro

El compresimetro es una herramienta cuya funcion es realizar diagndstico
automotriz. Este aparato utiliza los ingenieros mecanicos en los casos de
reparacion y mantenimiento de motores, que permite hallar posibles fallas de
medicién en forma precisa para identificar probables problemas del motor. Puede
ser que haya fallas en los anillos de pistén, valvulas y la culata que requiere
reparacion urgente. (Igardi Herramientas, 2023)
Limpiador — Probador de Inyectores

El sistema de limpiador y probador de inyectores componen equipo del

automotor. Este aditamento mecanico se utiliza en el mantenimiento y
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comprobacién de inyectores de motores de gasolina y Diesel. La funcién principal
es eliminar la suciedad que se acumula en los inyectores para prever normal
funcionamiento de la maquina.

Cuando se usa un limpiador y probador de inyectores habilita positivamente
rendimiento del motor, disminuye consumo de combustible y emisiones
contaminantes.
2.2.2.4. Eléctricoy electronico
Scanner automotriz

El scanner es considerado como un dispositivo electronico que utilizan los
ingenieros para monitorear y detectar funcionamiento correcto de sistemas
electrénicos en un vehiculo. Basta conectar mediante el diagndstico del vehiculo
se puede hallar fallas en alguna parte del motor para luego preparar subsanar
inmediatamente para poner en marcha el auto. (lgardi, 2023)

El escaner muestra parametros de operacién real del funcionamiento
regular de vehiculos, indicando la temperatura del refrigerante, presion del
combustible, etc. El scanner automotriz también se utiliza para apagar la luz en
el tablero del vehiculo. (Igardi, 2023)
2.2.2.5. Hidraulico

El hidraulico es jun sistema que utilizan los ingenieros mecatrénicos para
detectar el normal bombeo y funcionamiento de motores, valvulas y cilindros. El
diagndstico puntual ayuda determinar pérdida de fuerza al propdsito de fallas en

alguno de los componentes. (Badger Meter, 2023)

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

TESIS UANCV \&) | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

Figura 11

La linea Flo-tech.
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Nota. Badger Meter, 2023

Flo-tech

Flo-tech son medidores muy parecido a turbinas y controladores portatiles
que usan para prever analisis de diagnostico hidraulico para optimizar los
vehiculos operativos y mantener en el servicio.

2.2.2.6. Neumatico

Este aditamento lleva las llantas. Cuando se presentan fallas el mecanico
y especialista en la rama tiene que operativizar urgente para poner en marcha el

vehiculo
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Figura 12

Banda de rodamiento
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Nota. Urueta y Valenzuela, 2020.
2.2.2.7. Osciloscopio automotriz

Es una herramienta que sirve para medir las sefiales eléctricas y mecanicas
del vehiculo. El osciloscopio detecta problemas eléctricos, cortocircuitos, errores
de encendido. Cuando el motor no esta funcionando normalmente, el
osciloscopio capturar mediante sefales de ondas ruidos extranos, interrupciones
o irregularidades del motor. (Donado, 2023)
2.2.2.8. Transmisiony suspension

El sistema de transmision requiere de un cuidado y atencion para garantizar

su correcto rendimiento y evitar averias costosas a largo plazo. De entre todos

los tipos de mantenimientos presentes, el mantenimiento preventivo es la clave

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

TESIS UANCV \3) | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

para mantener tu sistema de transmisién en buen estado, debiendo tener en

cuenta que:

Se han de seguir las recomendaciones introducidas por el fabricante del coche.

e Las revisiones periodicas se han de realizar en intervalos de tiempo
especificos.

e Se recomienda llevar a cabo una revisién completa del sistema de transmisién
cada 60.000 kilébmetros recorridos.

El mantenimiento del sistema de transmision no solo garantiza un
rendimiento 6ptimo, sino que también brinda tranquilidad y ahorra dinero a largo
plazo. Un sistema de transmision bien cuidado tendra una vida util mas larga,
evitara costosas averias y mantendra la eficiencia de tu vehiculo en la carretera.
(Bosch, 2023)

Caja de cambios

Es un componente indispensable para la traslacién de un automovil, es el
que marca cambios de la marcha para mantener la velocidad del coche con las
ruedas, el conductor controla la aceleracion y la potencia del vehiculo. (Bosch,
2023)

Figura 13

Caja de cambios

Nota. Bosch, 2023.
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Inspecciona el convertidor de par

El convertidor se encarga de apresurar potencia del motor en la traslacién
del vehiculo en estado normal. E convertidos avisa el desgaste o dafio que
presenta el motor con un ruido inusual, vibraciones o pérdida de potencia al
acelerar. (Bosch, 2023)
Figura 14

Convertidor de par

Nota. Bosch, 2023.

La eficiencia de potencia del convertidor va depender en la aceleracién que
se presenta en los cambios en la marcha vehicular, el convertidor no siempre
esta disenado ofrecer potencia en forma eficiente.

Eje de transmisién
Tiene funcion de dar propulsion del vehiculo, asegura condiciones 6ptimas

en el correcto funcionamiento del motor. (Inma, 2023)
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Busca grietas, corrosiones, abolladuras o cualquier otro deterioro que se
presenta cualquier parte del motor vehicular, eje une las partes del sistema
internas de transmision, alinea el equilibrio de transmision para ver vibraciones,
desalineacion de llantas para poner en alineaciéon la maquinaria. (Inma, 2023)
Figura 15

Eje de transmision

Nota. Inma, 2023.
Revisa las juntas y los sellos

Estos elementos juegan modviles fundamentales de mantener oscilante el
liquido de transmision para comprometer el rendimiento de transmision del
vehiculo. (Inma, 2023)

Las juntas y sellos posibilitan presencia de cualquier signo maléfico para el
normal funcionamiento del motor vehicular, puede ser presencia de humedad o

manchas de liquido inusual. (Inma, 2023)
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Es importante tomar precauciones para reemplazar las juntas defectuosas
cuando se presentan problemas graves como apretar tornillos reemplazando con
otras juntas y sellos dafiados. (Inma, 2023)

Figura 16

Juntas y los sellos

Nota. (Inma, 2023)
Comprueba los sensores de transmision

El equipo de sensores esta encargado de la transmision regular de
velocidad de parametros del motor vehicular que permite una buena llegada del
automévil mostrando rendimiento eficaz. (Mitsubishi Motors, 2023)

Los sensores de transmision del coche se comprueban cuando el motor
encuentra el funcionamiento correcto de posiciones en la velocidad del vehiculo,

que mantenga asegurado el registro de la informacién.
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Cualquier discrepancia en datos perjudicados indica problemas en la
transmision de la velocidad del motor, para ello, se tiene que entrar a la etapa de
verificacion hasta detectar problemas de los sensores de transmision.
Encontrado el problema motor se tiene que tomar inmediatamente medidas
correctivas como la limpieza, recalibracién de sensores, reparacion o sustitucion
de cables y conexiones defectuosos. (Mitsubishi, 2023)

Figura 17

Sensores de transmisién

Nota. Mitsubishi, 2023
2.2.29. Frenos

Los frenos son condicionantes fundamentales en todo vehiculo, garantiza
seguridad de pasajeros y carga que transporta el vehiculo con el control durante
la conduccion. Los sistemas de frenos no son iguales, existen diversos tipos

segun su disefio por empresas de produccion automovilistico.
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2.2.2.10. Sistemas eléctricos y electronicos del vehiculo

La habilidad de reparar los sistemas eléctricos de los vehiculos se ha vuelto
vital en la fuerza laboral moderna. Esta habilidad implica diagnosticar y
solucionar problemas relacionados con los componentes eléctricos de los
automoviles, como cableado, fusibles, arrancadores, alternadores. El técnico
mecanico comprende y domina esta habilidad maximizando el rendimiento.
(Rolecatcher, 2023)
Figura 18

Sistema eléctrico y electrénico
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Nota. Rodes, 2023.
El sistema de control electronico cumple funciones especificas del control
del motor. No obstante, este sistema de gestidn recoge informacion de sensores

electrénicos instalados en todos los automoviles para determinar el nivel de
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funcionamiento de otros elementos de conexién o desconexién de los
actuadores. (Rodes, 2023)
2.2.2.11. Sistema electrénico de propulsiéon del vehiculo

Propulsion es el parametro que constituye variaciones en la funcionalidad
de motores desde su originalidad hasta la reparacion. También funciona en la
comprobacién de propulsion en vehiculos eléctricos e hibridos (motor de
combustién, maquina eléctrica, bateria de alto voltaje, modulos electrénicos de
potencia, entre otros), comprobando técnicamente su funcionamiento para
controlar el consumo de energia (combustible/bateria). (Henkel, 2023)

El sistema de mantenimiento de propulsion eléctrica o hibridos (motor-
generador eléctrico, motor de combustién interna, cables de alto voltaje, modulo
electronico de potencia, bateria de alto voltaje, cargador externo, entre otros),
esta establecido cumplir la normativa de seguridad. El procedimiento de
comprobacién se hace mediante el software de propulsion conectado con el
fabricante conforme a parametros del equipo. (Henkel, 2023)
2.2.2.12. Computadora automotriz ECU

La ECU esta compuesto de una computadora cuya funcién es recibir
informacion que emiten los sensores del automdévil, luego con el uso de software
o firmware incorporado procesa los comandos de parte de los actuadores y
componentes del motor. Esas acciones incluyen necesariamente de ajustes en
la inyeccion, en el tiempo del encendido, comandos mediante la computadoras

del auto. (Zurell, 2019)
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Figura 19

Diagrama ECU
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Nota. Zurell, 2019.

2.3. MARCO CONCEPTUAL
2.3.1. Metodologia

La metodologia esta integrada por un conjunto de técnicas que se usan en
las investigaciones para alcanzar los objetivos planificados. (Aullén de Haro,
2012)
2.3.2. Metodologia dual

Es una accidn integrada por el area educativa y la formacion profesional de
los estudiantes en la tecnologia mecatronica, cuyo objetivo consiste en adquirir
sus nuevos aprendizajes para incrementar su bienestar y desarrollo profesional.

(SED). (Gémez Alvarez, 2022)
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2.3.3. Aprendizaje dual

Es un proceso en la formacion de profesionales técnicos en mecatrénica
con bases tedricas y practicas fundamentales para desempefiar su saber en la
industria automotor. (Morales Ramirez, 2019)
2.3.4. Tecnologia

Es el conocimiento de técnicas, habilidades, métodos en la produccion de
bienes o servicios y el logro de objetivos mediante una investigacion cientifica.
(Barral M.J, Magallén C., Miqueo C., & Sanchez M.D., 2019)
2.3.5. Formacion tecnolégica

Etapa de preparacién un conjunto de sistema educativo inmersos a
tecnologia del contexto social y ambiental. (Salazar Marin, Romero Piedrahita, &
Carranza Sanchez, 2020)
2.3.6. Mecatrénica automotriz

En la ingenieria mecanica las personas se dedican en evaluar y tomar
acciones correctivas en el mantenimiento de poner operativo los vehiculos
livianos y medianos mediante la tecnologia automotor. (Cibertec, 2022)
2.3.7. Engine Control Unit - ECU

Es una computadora que recibe informacion de la propulsion de sensores
del auto mediante uso de software o firmware incorporado para ejecutar el
funcionamiento de componentes del motor. (Zurell, 2019)
2.3.8. Sistema de transmision

Estos componentes registran la regulacion de presidén de cambios durante

la marcha normal del vehiculo. (Hella, 2020)
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CAPITULO Il

METODOLOGIA DE LA INVESTIGACION

3.1. ENFOQUE

Es cuantitativo, pretende aplicar lograr el producto a través de herramientas
estadisticas. (Cruz Coria, Velasquez Castro, & Briones Juarez, 2020)
3.2. METODO O METODOS APLICADOS EN LA INVESTIGACION
3.2.1. Método general

Se usa para estimar conjunto de patrones para alcanza confianza racional.
3.2.2. Método especifico

Pretende describir y explicar caracteristicas basicas de un fendmeno y
utiliza criterios sistematicos para establecer relaciones o asociaciones.
3.3. TIPO

Es basica y explicativa, verifica hipdtesis causales o explicativas para
encontrar relaciones entre las dimensiones de los hechos, eventos.
3.4. NIVEL

Explicativo - correlacional, miden dos o mas variables que estan o no
relacionadas los fenomenos en estudio.
3.5. DISENO

No experimental, conjunto de pasos racionales y sistematicos que se toman

para seguir una solucién al problema.
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3.6. POBLACION Y MUESTRA
3.6.1. Poblacién
Esta constituida de alumnos ingresantes a SENATI 2023, Juliaca, 1 208
alumnos.
Tabla 2

Ingresantes SENATI 2023 -10 y Poblacioén de secundaria provincias

Poblacién

SENATI Sede Alumnos Ingresantes 5to secundaria  Participacion

Provincia
CFP AREQUIPA 2,619 17,809 14.70%
CFP MOLLENDO 122 839 14.54%
CFP PUNO 420 3,700 11.35%
CFP JULIACA 1,208 5,855 20.63%
TOTAL 4,369 28,203 15.50%

Nota: INEI. Direccion Técnica de Demografia e Indicadores Sociales Apex
SENATI
3.6.2. Muestra

Segun el resultado de la formula, la muestra es 76 estudiantes.

Za/ A= /WP = D) + 2, (P02 4y (1 =) 2

(Do — P1)*

n=

_ p1 + mpy
m+1

b

N, N,(N, — 1
n, =— 1+ 1+1(;)
NN, [pO—pl]
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Datos:

Za: 1,645

Zb: 0,842

Po: 0,09
P1:0,196
m:0,05

N1: 1208
Reemplazando:

b= p1 + mpy

m+1
0,192 + (1)(0,06)
B 1+1

b = 0,1606

Calculo muestras docentes de nivel inicial UGEL San Roman:

2T INORE ) + 2, [EOrB) 1 pua -2
(o = P1)?

n=

0,09(1 — 0,09)
[1 645\/ 1208 (0,1606)(1 — 0,1606) + 0 842\/W +0,196(1 — 0,196)J 2

n= (0,96 — 0,196)2

n=74,578<>75

n =75 es la muestra
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3.7. TECNICAS DE RECOLECCION DE INFORMACION
3.7.1. Técnicas

En la investigacion hemos manejado una encuesta aplicada a los
estudiantes del programa de mecatronica automotriz SENATI Juliaca,
3.7.2. Instrumentos

El cuestionario estructurado de coherencia l6gica se aplicé a estudiantes
en formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz en Servicio Nacional de

Adiestramiento en Trabajo Industrial Juliaca 2024.

3.8. VALIDEZ Y CONFIABILIDAD DEL INSTRUMENTO
3.8.1. Validacion de los instrumentos

Se efectudé mediante juicio de expertos, se ha analizado los items en el
instrumento relacionados con los indicadores de las variables de la investigacion.
(Galicia et. al, 2017).
3.8.2. Confiabilidad de los instrumentos

Aplicamos prueba de Alfa de Cronbach, obteniendo 95% de confiabilidad
que determind validez del instrumento para la aplicacién. (Corral, 2008)

A partir de las varianzas

fesl -5

Donde:
§2 : varianza del item
$2: varianza valores totaﬁes.
k: numero de items.
El alfa de Cronbach estandarizado se ha aplicado mediante el siguiente

procedimiento estadistico:
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kp
1+pk—-1)

aest =
Donde:
k: es el numero de items.

p: promedio de correlaciones lineales de items, (se tendra [k(k-1)]/2 pares de

correlaciones.

3.9. DISENO ESTRATEGIA PRUEBA DE HIPOTESIS
Para probar (X?) cuantitativas, consideramos siguientes pasos:
Probar tipo cuantitativo se utilizd coeficiente de correlacién de rangos de

las variables X e Y.

637 = 7

Ra=1-—2L L
p(p?—1)

Ra = Razén Chi Cuadrada

n = Numero de observaciones

Ei = Rx -Ry diferencia entre rangos

6 = Constante

- formula hipétesis nula (HO).

- El nivel de significacién (a) rechazar hipétesis nula cuyo rango de variacion
es 5% < a < 10%, asocia valor de Tabla Chi-Cuadrado (X? ), valor de

distribucion es.
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Hipoétesis nula:
Hipodtesis nula es cuando el valor verdadero se presenta al azar, es decir

no existe diferencia, se forma nula.

Xt=0
(k-1)=0
(r-1=0

Hipétesis alterna:
Ha:

Hipotesis alterna: es cuando existe acciones contradictorias entre HO,
rechazamos HO.

X2 =(k-1), (r-12 g/, ubicamos en la Tabla Chi-Cuadrado; si X? es 2 X2C rechaz?
hipétesis nula.
Prueba estadistica:

Chi-cuadrada es una prueba no paramétrica, utilizamos para encontrar
correlaciones entre los datos utilizados en estudio en contraste mediante el
siguiente modelo matematico.

Dénde:
X2 = valor estadistico Chi cuadrada.

Eo = frecuencia observada.

Ee = frecuencia esperada.

zN 12“ (Eo—E)

La prueba de Spearman es un tipo de estadistica que se utiliza para probar
la independencia de las variables mediante la presentacion de los datos en la

tabla de contingencia.
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[«2

2 2

o= (Freq observadas — esperadas) _ Z (o—E)
Freq esperadas E

Cuando el valor de X2 es mayor, y la hipétesis muestra el mismo valor, el
valor Chi- cuadrado presenta grados de libertad gl asi:
gl=(r-1)(k-1)
Donde r es numero de filas y k columnas.
Criterio de decision:
HO no rechaza cuando X?< X 2 (r-1) (k-1) presenta valor proporcional en las

tablas, el nivel de significacion estadistica, es.

Funcion:
X, — X,
T, =
(K1—1)S%+(Kz—1)55[1+1]

Ibafez (20179 menciona, prueba T Student muestra independencia

estadistica, cuya férmula es:

X — X
(EDGEICENEITIEY

X1: muestra media 1
X2: Media muestra 2
S 2: Varianza muestra 1
S 2: Varianza muesztra 2

K1: NUumero datos muestra 1

K2: Numero de datos muestra 2
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Para contrastar la hipotesis de investigacion se utilizé t student, nivel
significancia a =0,05; con un p-valtue = 0.000.
Valor p-valué significativo es p < 0,05
Si p-valué < 0,05; rechaza hipétesis nula

Si p-valué > a 0.05; acepta hipoétesis nula
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CAPITULO IV

RESULTADOS

4.1. PRESENTACION, ANALISIS E INTERPRETACION DE LOS DATOS
Tabla 3

Metodologia dual y Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz

FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ
Metodologia PésimoMalo RegularBueno Muy Total Estadistico
dual bueno

Método disefio 1 133 2 2.67 3 4.006 8.00 11 14.6723 30.67

mecatronico Pr 0.982
Resolucién Rho 0.000
técnica en0 0.00 2 267 4 5.338 10.6714 18.6728 37.33

entornos reales Ji 54495
de trabajo

Modelamiento y

simulacion de0 0.00 1 1.33 5 6.676 8.00 12 16.0024 32.00
sistemas

mecatrénicos

Total 1 1.3335 6.66712 16 20 26.7 37 49.3 75 100.00

Nota. Pr: Rho: bilateral de Spearman; Ji: Chi cuadrada de Pearson
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Figura 20

Metodologia dual y Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz

100% \ \ ¥ 16.00

14.67 18.07

60%

8.00
8.00 10.67

4,00 5.43

— .67

20%, -

F—dn i

Metodologia dual

" -
- o

Fr—— h »

— .33

0% PO & 0.00
Método del diseio mecatronico Resolucion técnica en entornos reales Modelamiento y simulacion de

de trabajo sistemas mecatronicos

Formacién tecnolégica en mecatrénica automotriz

= pPésimo - Malo ==>=Regular =e—=Bueno “ Muy bueno

Nota. De la tabla 3.
INTERPRETACION

Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz en Adiestramiento
Juliaca, presenta intercepcion método disefio mecatrénico en mecanica
automotriz con 6,67% de nivel regular; 10,67% de los alumnos de SENATI
entiende ubicarse en el nivel bueno, y 18, 67% de la muestra manifiesta es muy
buena la relacion resolucién técnica en entornos reales de trabajo y formacién
tecnolégica en mecatronica automotriz. En términos generales, 37,33% de los
participantes establece una relacién de nivel muy bueno entre Resolucién técnica
en entorno reales de trabajo y formacién tecnoldgica en mecatronica automotriz;
32% de los alumnos indica el nivel de muy bueno la relacién entre Modelamiento
y simulacion de sistemas mecatronicos con la formacion tecnoldgica en
mecanica automotriz; y 30,67 con el indicador Método del disefio mecatronico.
Resultado: coeficiente variables Pearson igual a 0,962, cuyo nivel de
significancia indica muy bueno. Rho de Spearman igual a 0,000, cuyo coeficiente
indica existe asociacioén significativa entre las variables; ademas, Chi cuadrada

54,495, acepta hipdtesis alterna y rechazar la nula.
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Tabla 4

Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz y Metodologia dual

Metodologia dual

Formacién Muy

tecnolégica enPésimoMalo RegularBueno bueno Total Estadistico
mecatronica

automotriz

fi fi% fi % fi % fi % fi %
Diagnostico de
los sistemas del0 0.00 11.33 3 4.007 9.33 12 16.0023 30.67
vehiculo Pr 0.978
Mantenimiento Rho 0.000

preventivo dep 0.00 00.00 4 5.336 8.00 8 10.671824.00

los sistemas del )

vehiculo Ji 45.020
Reparaciéon de

vehiculos de1 1.33 11.33 3 4.0015 20.0014 18.6734 45.33

combustién

interna

Total 1 1.33322.66710 13.3 28 37.3 34 45.3 75100.00

Nota. Pr: Correlacion Pearson; Rho: bilateral Spearman; Ji: Chi cuadrada de

Pearson
Figura 21

Formacion tecnoloégica en mecatronica automotriz y metodologia dual

60.00
[
-
c
o 30.00
e
-
3
o 40.00
E
=
b 30.00
©
A2}
8 20.00
9
g 10.00
o
0
u ¢
c 000 =g 200 5 » 0.00
:g Diagnostico de los Mantenimiento Reparacion de
O _10.00 sistemas del preventivo de los vehiculos de
§ vehiculo sistemas del combustion
S oo vehiculo interna

Metodologia dual
=o=Pésimo =+=Malo =o=Regular Bueno =o=Muy bueno

Nota. De la tabla 4.
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INTERPRETACION

La derivaciéon del estudio respecto a Metodologia dual y Formacion
tecnoldgica en mecatrénica automotriz SENATI Juliaca; presenta la intercepcion
Diagnostico de los sistemas del vehiculo y Formacion tecnoldgica en
mecatronica automotriz con un coeficiente de nivel bueno igual a 9,33%,
continuado de 16% de alumnos indica es muy bueno; luego la intercepcién
Mantenimiento preventivo de los sistemas del vehiculo y Formacion tecnologica
en mecatrénica automotriz con un factor de nivel regular igual a 5,33%,
continuado de 8% de alumnos exterioriza es bueno y 10,67% refiere es muy
bueno la relacion de ambas variables; también 20% de los encuestados
considera nivel de bueno la relacidn entre Reparacion de vehiculos de
combustion interna y Formacién tecnoldgica en mecatronica automotriz, 18,87%
de los alumnos estable el nivel de muy bueno. En conjunto se tiene, la relacidn
Metodologia dual y Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz SENATI
Juliaca; la intercepcidon reparacion vehiculos combustién interna, 45,33%
manifiesta haber nivel muy bueno, seguido de 30,67% de los alumnos califica
que existe relacion entre Diagndstico de los sistemas del vehiculo. El calculo de

coeficiente es igual a 0,978, indica nivel de significancia muy bueno.

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

TESIS UANCV \2/ | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

4.1.1. Objetivo especifico O1
Tabla 5

Meétodo del disefio mecatronico y Formacion tecnologica en mecatronica

automotriz
Formacidn tecnolégica en mecatrénica automotriz
Método del Muy
diseno Pésimo Malo Regular Bueno bueno Total Estadistico
mecatronico

fi % fi % fi % fi % fi % fi %
Aprende tépicos
instrumentaciony1 1.33 1 1.33 3 4.00 14 18.67 5 6.67 24 32.00
control Pr 0.896
electrénico
Aprende a leer e Rho 0.002
interpretar 2 267 2 2672 267 12 16.007 9.33 25 33.33
diagramas 'y Ji 39475
planos
automotrices
Practica
arquitectura de1 1.33 0 0.004 5.33 17 22.674 5.33 26 34.67
computadoras
automotrices
Total 4 533334 9 12 43 57.3 16 21.3 75 100.00

Nota. Pr: Correlacion Pearson; Rho: bilateral de Spearman; Ji: Chi cuadrada de

Pearson
Figura 22

Meétodo del diserio mecatronico y Formacion tecnoldgica en mecatronica

automotriz
100% Y o & 533
90% 6.67 9.33
< 22.67
0 o /
- 70%
[ b e
8 60% 18,67 o
-g 109
1) 10°%
= 30%
0% -0 = - ?‘{,7' = = — & 5.23
10 M R
e - 0.08
0
Aprende tépicos de Aprende a leer e interpretar Aprande arquitectura de
instrumentacion y control diagramas y planos automoltrices computadoras automotrices
electronico
Formacién tecnolégica automotriz
wee=Pésimo o Malo » Regular ==»=Bueno =@=Muy bueno

Nota. De la tabla 5.

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

. TESIS UANCV \3/ | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

INTERPRETACION

El estudio Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz y Metodologia
dual en SENATI Juliaca; muestra intercepcion Aprende tépicos instrumentacion
y control electronico y Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz con un
coeficiente de nivel bueno igual 18,67%, seguido de 6.67% de alumnos indica es
muy bueno; inmediatamente la intercepcion Aprende a leer e interpretar
diagramas y planos automotrices y Formacion tecnoldgica en mecatronica
automotriz con un factor de nivel regular igual a 2,67%, continuado de 16% de
alumnos revela es bueno y 9,33% contesta es muy bueno la relacién de ambas
variables. Tenemos 22,67% de los alumnos de SENATI Juliaca considera nivel
de bueno la relacion entre Aprende arquitectura de computadoras automotrices
y Formacion tecnolégica en mecatrénica automotriz; asi mismo, solo 5,33% de
los alumnos estable el nivel de muy bueno. En forma general, la relacién
Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz y Metodologia dual SENATI
Juliaca; en la intercepcion Aprende (practica) arquitectura de computadoras
automotrices y Formacion tecnologica en mecatrénica automotriz, 45,33%
manifiesta haber nivel bueno, seguido de 33,33% de los alumnos califica que
existe relacion entre Aprende a leer e interpretar diagramas y planos
automotrices y Formacién tecnologica en mecatronica automotriz. El calculo
estadistico determina que hay una relacion significativa nivel bueno de relacion

variables Pearson igual a 0,896, cuyo nivel de significancia es bueno.
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Tabla 6

Sistemas vehiculo y Metodologia dual

Metodologia dual

Diagnéstico de Muy
los sistemas delPésimoMalo RegularBueno bueno Total Estadistico
vehiculo
fi% fix fi % fi% fi% fi%

Mecanico 00.00 11.33 5 6.67 1317.337 9.33 2634.67

Pr 0.803
Eléctrico y00.00 00.00 2 2.67 1925.334 5.33 2533.33 Rho0.002
electrénico Ji  44.371
Hidraulico y11.33 11.33 3 4.00 1013.339 12.002432.00
neumatico
Total 11.333 22.66710 13.3 4256 2026.7 75100.00

Nota. Pr: Correlacién Pearson; Rho: bilateral Spearman; Ji: Chi cuadrada
Figura 23

Diagnéstico de los sistemas del vehiculo y Metodologia dual

50.00
40.0C
30.00
20.00

10.00

0.00

Mecanico Eléctrico y Hidraulicoy
electrénico neumatico

Formacién tecnolégica en mecatrénica

-10.00
Metodologia dual

==p==Pésimo =+=Malo ==o==Regular ==o==Bueno ==o==Muy bueno

Nota. De la tabla 6.
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INTERPRETACION

Ahora vamos a ver respecto a la relacidon Metodologia dual y Formacion
tecnolégica en mecatrénica automotriz SENATI Juliaca; sefala la intercepcion
Mecanico (diagndstico) y Formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz con
un factor de nivel bueno igual a 17,33%, seguido de 9,33% de alumnos indica es
muy bueno; seguidamente la intercepcion Eléctrico y electronico con Formacion
tecnolégica en mecatronica automotriz tiene un factor de nivel regular igual a
2,67%, continuado de 25,33% de alumnos enfatiza es bueno y 5,33% recusa es
muy bueno la relacién de ambas variables. Se tiene 13,33% de los alumnos de
SENATI Juliaca considera nivel de bueno la relacion entre Diagndstico hidraulico
y neumatico (Metodologia dual) con Formacion tecnolégica en mecatrénica
automotriz; asi mismo, solo 12% de los alumnos estable el nivel de muy bueno.
En general, la relacién Metodologia dual y Formacion tecnologica en mecatronica
automotriz en SENATI Juliaca; en la intercepcién Mecanico (diagndstico) y
Formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz, 34,67% considera existe nivel
bueno, seguido de 33,33% de los alumnos califica que existe relacion entre
Eléctrico y electronico con Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz. El
computo estadistico determina que hay una relacion significativa bueno.
Resultado: variables de Pearson igual a 0,803, indica nivel bueno las variables.
Rho de Spearman igual a 0,002, existe asociacion nivel bueno entre las
variables; estadistico Chi cuadrada igual a 44,371 admite aceptar hipotesis

alterna y rechazar la nula.
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4.1.2. Objetivo especifico 02
Tabla 7
Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion tecnoldgica en

mecatronica automotriz

Resolucion Formacion tecnolégica en
técnica en mecatrénica automotriz
entornos realesPésimoMalo RegularBueno Muy Total Estadistico
de trabajo bueno
fi% fi% fi % fi % fi % fi %
Manejo de
herramientas 00.00 11.33 4533 6 8.001722.67 2837.33
digitales Pr 0.971
Creatividad para Rho0.001
resolver 11.33 11.33 34.00 5 6.671621.332634.67 Ji 49.159
problemas
vehiculares en
tiempo real
Manejo de
logistica de11.33 00.00 2 2.67 4 5.331418.672128.00
talleres
automotrices
Total 22.667 22.6679 12 1520 4762.7 75100.00

Nota. Pr: Correlacion Pearson; Rho: Significancia bilateral de Spearman; Ji: Chi
cuadrada de Pearson

Figura 24

Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion tecnologica en

mecatrénica automotriz

0.00

Metodologia dual

Mancjo de herramientas digitales  Creatividad patra resoiver problemas Mancjo de logistica de talleres
en tiempo real Aautomaotrices
------

Formacién tecnolégica en mecatrénica

———Phsimo - Malo Regular = Bueno —Muy bueno

Nota. De la tabla 7.
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INTERPRETACION

Seguidamente, nos toca mostrar los coeficientes para la relacion Formacion
tecnologica en mecatronica automotriz y Metodologia dual en Adiestramiento en
Trabajo Industrial - SENATI Juliaca; rotula intercepcion Manejo de herramientas
digitales tecnoldgica en mecatronica automotriz con cuantia de nivel bueno igual
a 08%, seguido de 22,67% de alumnos responde es muy bueno; a todo esto, la
intercepcion Creatividad para resolver problemas del vehiculos en tiempo real y
Formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz tiene un factor de nivel regular
igual a 04%, de igual forma tenemos 6,67% de alumnos enfatiza es bueno y
21,33% califica es muy bueno la relacion de ambas variables. Se tiene 5,33% de
los alumnos de SENATI Juliaca considera nivel de bueno la relacién entre
Manejo de logistica de talleres automotrices y Formacion tecnoldgica en
mecatronica automotriz; mas aun, 18,67% de los alumnos decreta el nivel muy
bueno. Viendo de manera general, la relacion Formacion tecnologica en
mecatronica automotriz y Metodologia dual en — SENATI Juliaca; la intercepcion
Manejo herramientas

digitales tecnoldégicas en mecatrénica automotriz, 37,33% afirma hay nivel
muy bueno, seguido de 34,67% califica significativa entre Creatividad para
resolver problemas de vehiculos y Formacion tecnologica en mecatronica
automotriz. La sistematizacion estadistica determina que hay una relacion
significativa nivel muy bueno: variables de Pearson igual a 0,971, significancia
nivel muy bueno entre las variables. Rho de Spearman igual a 0,001, existe
asociacion nivel muy bueno de las variables; estadistico Chi cuadrada 49,159,

acepta hipétesis alterna y rechaza la nula.
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Tabla 8

Mantenimiento preventivo de los sistemas del vehiculo y Metodologia dual

Metodologia dual
Mantenimiento Muy
preventivo dePésimo Malo RegularBueno bueno Total Estadistico
los sistemas
del vehiculo
fi % fi % fi % fi % fi % fi %

Motor yO 0.00 0 0.00 2 2.67 4 5.332229.332837.33

trasmision Pr  0.901
Suspension  y0 0.00 0 0.00 1 1.332 2.6717 22.672026.67 Rho 0.099
frenos J 911

Sistema 0O 0.001 1.33 3 4.005 6.671824.0027 36.00

eléctrico

Total 00 1 1.3336 8 1114.75776 75100.00

Nota. Pr: Correlacion Pearson; Rho: Significancia bilateral de Spearman; Ji: Chi
cuadrada de Pearson
Figura 25

Mantenimiento preventivo de los sistemas del vehiculo y Metodologia dual
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Nota. De la tabla 8.
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INTERPRETACION

Tenemos los coeficientes para la relacion Metodologia dual y Formacion
tecnoldégica en mecatronica automotriz en SENATI Juliaca; marca la intercepcion
Motor y transmisién (mantenimiento) y Formacién tecnoldégica en mecatrénica
automotriz con valor de nivel bueno igual a 5,33%, ademas de 29,33% de
alumnos reconoce es muy bueno; en ese sentido, la intercepcién Suspension y
frenos (mantenimiento) y Formacién tecnolégica en mecatrénica automotriz tiene
un factor de nivel regular igual a 1,33%, de igual forma tenemos 2.67% de
alumnos enfatiza es bueno, sin embargo, 22,67% califica es muy bueno la
relacion de ambas variables. Se tiene 6,67% de los alumnos de SENATI Juliaca
considera nivel bueno la relacion entre Sistema eléctrico (mantenimiento) y
Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz; es mas, 24% de los alumnos
decreta el nivel muy bueno. En general tenemos, la relacion Metodologia dual y
Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz en SENATI Juliaca; en la
intercepcion Motor y transmisiéon (Metodologia dual) y Formacion tecnolégica en
mecatronica automotriz, 37,33% confirma existe nivel muy bueno, seguido de
36% de los alumnos estima que hay relacion significativa positiva entre Sistema
eléctrico (mantenimiento) y Formacion tecnolégica en mecatrénica automotriz.
La sistematizacion estadistica determina que hay una relacion significativa nivel
muy bueno estando: la relacién de Pearson igual a 0,901, indica nivel muy bueno
entre las variables. Rho de Spearman 0,001, existe asociacion significativa nivel
muy bueno de las variables; estadistico Chi cuadrada 50,973, acepta hipotesis

alterna y rechazar la nula.
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4.1.3. Objetivo especifico O3
Tabla 9
Modelamiento, simulacion de sistemas mecatronicos y Formacion tecnologica

en mecatronica automotriz

Formacion tecnolégica en
mecatrénica automotriz

Modelamiento y Muy
simulacién  dePésimoMalo RegularBuenobueno Total Estadistico
sistemas
mecatroénicos

fi% i fi % fi% fivn fi%
Manejo de
equipos de11.33 1133 5 6.67 7 9.331114.672533.33
tecnologia de Pr 0.942
punta
Manufactura Rho0.001
integrada por00.00 11.33 4 5.33 6 8.001621.332736.00
computadoras Ji 50.018
Software para
ingenieria 11.33 2267 3 4.00 5 6.671216.002330.67
mecatronica
Total 22.667 45.3331216 1824 3952 75100.00

Nota. Pr: Correlacién Pearson; Rho: Significancia bilateral de Spearman; Ji: Chi
cuadrada de Pearson

Figura 26

Modelamiento, simulacion sistemas mecatronicos y Formacion tecnologica en

mecatrénica automotriz

100% . — O o 16.00

21.323

Matodologia dual

S ——— e . t: SR == 1.33

Manejo de equipos de Manufactura integrada por Software para ingenieria
tecnologia de punta computadoras mecatednica

Formacion tecnoldégica en mecatrénica automotriz

—— P G i o ——Malo Regular Bueno MUy bueno

Nota. De la tabla 9.

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

. TESIS UANCV \3/ | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

INTERPRETACION

Los coeficientes para la relacion Formacion tecnolégica en mecatronica
automotriz y Metodologia dual en SENATI Juliaca; en la intercepcién Manejo de
equipos de tecnologia de punta y Formacion tecnoldgica en mecatronica
automotriz con coeficiente nivel bueno igual a 9,33%, ademas de 14,67% de
alumnos registra es muy bueno; ademas de, la intercepcion Manufactura
integrada por computadoras y Formacion tecnologica en mecatronica automotriz
tiene un coeficiente nivel regular igual a 5,33%, de igual forma tenemos 08% de
alumnos enfatiza es bueno, sin embargo, 21,33% califica es muy bueno la
relacion de ambas variables. En la misma tendencia 6,67% de los alumnos de
SENATI Juliaca considera nivel bueno la relacion entre Software para ingenieria
mecatrénica y Formacion tecnoldégica en mecatrénica automotriz; por ello, 16%
de los alumnos decreta el nivel muy bueno. En una vision global, la relacién
Formacion tecnolégica en mecatrénica automotriz y Metodologia dual en Servicio
Nacional de Adiestramiento en Trabajo Industrial — SENATI Juliaca; en la
intercepcion Manufactura integrada por computadoras y Formacion tecnoldgica
en mecatronica automotriz, 36% confirma existe nivel muy bueno, seguido de
33,33% de los alumnos concurre que hay relacién significativa positiva entre
Manejo de equipos de tecnologia de punta y Formacion tecnologica en
mecatronica automotriz. La sistematizacion estadistica fija que hay una relacién
significativa nivel muy bueno: variables de Pearson 0,961, indica nivel de

significancia bueno entre las variables.
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Tabla 10

Reparacion de vehiculos electronica y Metodologia dual

Metodologia dual
Reparacion Muy
de vehiculosPésimo Malo RegularBueno bueno Total Estadistico
de
combustion
interna con
asistencia
electronica
Sist.
Eléctricos y0 0.00 0 0.00 3 4.005 6.6712 16.0020 26.67
electrénicos Pr 0.957
del vehiculo
Sist. Rho 0.000
Electronico de0 0.00 0 0.00 6 8.006 8.0014 18.6726 34.67

propulsion del Ji 55.031
vehiculo

Computadora 0 0.00 1 1.33 7 9.332 2.6719 25.3329 38.67
automotriz

ECU

Total 00 1 1.33316 21.31317.34560 75 100.00

Nota. Pr: Correlacion Pearson; Rho: Significancia bilateral de Spearman; Ji: Chi

cuadrada de Pearson
Figura 27

Reparacion vehiculos electronica y Metodologia dual
50.00
40.00
30.00
20.00

10.00

Formacion tecnolégica en mecatronica
automotriz

Computadora
-10.00 Eléctricos y Electrénico de automotriz
electrénicos propulsién ECU
del vehiculo del vehiculo

Metodologia dual

——p==Pésimo ~o—Malo ==o=Regular Bueno =—o=— Muy bueno

Nota. tabla 10.
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INTERPRETACIO

Finalmente, revelamos factores para la relacion Metodologia dual y
Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz en SENATI Juliaca; rotula la
intercepcion Sistemas eléctricos y electronicos del vehiculo con Formacién
tecnoldgica en mecatronica automotriz con cuantia de nivel bueno igual a 6,67 %,
seguido de 16% de alumnos responde es muy bueno; por otra parte, la
intercepcién Sistema electronico de propulsion del vehiculo (Metodologia dual) y
Formacion tecnolégica en mecatrénica automotriz tiene un factor nivel regular
igual a 08%, empata igual, 08% de alumnos resalta es bueno y 18,67% califica
es muy bueno la relacién de ambas variables. Por otra parte, 2,67% de los
alumnos de SENATI Juliaca considera nivel bueno la relacion entre
Computadora automotriz ECU y Formacion tecnolégica en mecatrénica
automotriz; mas aun, 25,33% de los alumnos decreta el nivel muy bueno. De
manera general, la relacion Formacion tecnoldgica en mecatronica automotriz y
Metodologia dual en SENATI Juliaca; la intercepcion Computadora automotriz
ECU y Formacion tecnolégica en mecatrénica automotriz, 38,67% afirma hay
nivel muy bueno, seguido de 34,67% de los alumnos califica que existe relacion
significativa positiva entre Sistema electrénico de propulsion del vehiculo y
Formacion tecnoldgica mecatrénica automotriz. La sistematizacion estadistica
determina que hay una relacion significativa nivel muy bueno: variable de
Pearson 0,973, indica significancia nivel bueno, Rho de Spearman 0,000, existe
asociacion significativa entre las variables; estadistico Chi cuadrada 55,031,

acepta hipétesis alterna y rechazar la nula.
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4.2. PROCESO PRUEBA DE HIPOTESIS
4.2.1. Hipoétesis general Hg
Hipoétesis nula: Ho
No existe prevision metodologia dual y formacion tecnolégica en
mecatronica automotriz en SENATI 2024.
Hipoétesis alterna: Hqg
Existe prevision metodologia dual y formacién tecnolégica en mecatrénica
automotriz en SENATI 2024.
Tabla 11

Rho Spearman: Metodologia y Formacion tecnolégica en mecatronica

automotriz
Formacion
Metodologia
tecnologica en
dual o
mecatronica
Coeficiente de 1,000 ,982**
Metodologia dual correlacion
Sig. (bilateral) ,000
Rho de N 75 75
Spearman Formacién Coeficiente de ,982** 1,000
tecnolégica en  correlacion
mecatronica Sig. (bilateral) ,000
N 75 75

** La correlacion es significativa al nivel 0,000.
INTERPRETACION

Estadistico Rho de Spearman establece relacién nivel bueno metodologia
dual formacion tecnoldgica en mecatrénica automotriz en SENATI 2024; donde
correlacion 0,982 y significancia 0,000, indica nivel muy bueno. Permiten aprobar

hipodtesis alterna y rechazar la nula.
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Tabla 12

Metodologia dual y Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz

Significacion - asintotica

(bilateral)
Valué gl
Chi2 Pearson 54,495 18 25
Razén de verosimilitud 49,196 18 1,5
Asociacion lineal 0,978 1 3,5
N de casos validos 75
Nota. Made Daniel Incalla Palazuelos
Figura 28
Chi cuadrada Hipdtesis general
50 54,495 T
45 49,196| .~
E —1
= 35
©
=30
o
O 25
°
0
o 20
-
15
10
5
1 0,978
0 0,5 1 1,5 2 2,5 3 3,5 4 45

Formacion tecnolégica en mecatrénica
Nota. De la tabla 12.
El calculo estadistico corresponde p=2,5; p < 5,0 y resuelto es X? = 54,495,
“t” student en 95%, 18 grados de libertad, por consiguiente, determina: Concurre
una relacion de nivel muy bueno entre metodologia dual y formacién tecnoldgica

en mecatronica automotriz en SENATI 2024.
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4.2.2. Hipotesis especifica H1

Hipoétesis nula: Ho

No prevé cohesidon disefio mecatronico y formacion tecnoldégica en

diagndstico automotriz en SENATI.

Hipoétesis alterna: H+

Prevé cohesidn disefio mecatrénico y formacion tecnoldgica en diagndstico

automotriz en SENATI.

Tabla 13

Rho Spearman: Método del disefio mecatrénico y Formacion tecnologica

diagnostico automotriz

Método del | ormacion
disers tecnolbgica
iseno . S
- diagnostico
mecatronico )
automotriz
Coeficiente
Método del de 1,000 ,896**
diseno correlacion
mecatronico  Sig. (bilateral) ,002
Rho de N 75 75
Spearman £ . Coeficiente
diaané s%ico correlacion
autgmom.z Sig. (bilateral) ,002
N 75 75

** La correlacion es significativa al nivel 0,002 (bilateral)

La prueba del estadistico Rho de Spearman establece que: concurre nivel

bueno método del disefio mecatrénico y formacion tecnolégica en diagndstico

automotriz en SENATI; 0,896 y significancia 0,002, muestra nivel bueno. En los

escenarios acepta hipotesis alterna y rechazar la nula.
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Tabla 14

Meétodo del disefio mecatronico y Formacion tecnologica diagnostico automotriz

Significacion - asintoética

Valué gl (bilateral)
Chi - cuadrada de Pearson39,475 18 2,7
Razén de verosimilitud 34,622 18 1,6
Asociacion lineal por0,803 1 3,8
lineal
N de casos validos 75
Nota. Elaboracion propia
Figura 29
Chi cuadrada Hipodtesis especifica H1
5 40
/
£35 39475, |
= -
§ 30 34,622, "]
Q /
E 2
0
5
b
°
o 15
°
-§ 10
g 3 _i,.__-n:""‘"f
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0 0,5 1 15 2 2,5 3 3 4 4,5 5

Nota. De la tabla 14.
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El célculo estadistico corresponde p= 2,7; p < 5,0 y resuelto el valor de Chi
cuadrado calculado, es X? = 39,475, y “t” student 9,39, y 95%, y 18 grados de
libertad, por consiguiente, determina: Concurre una relacion de nivel bueno entre
método del disefio mecatronico y formacion tecnoldgica en diagndstico
automotriz en SENATI.

4.2.3. Hipotesis especifica H2
Hipoétesis nula: Ho

No permite cohesion resolucion técnica en entornos reales de trabajo y
formacion tecnolégica en prevencion automotriz en SENATI.
Hipotesis alterna Haz:

Permite cohesion resolucion técnica en entornos reales de trabajo y
formacion tecnolégica en prevencion automotriz en SENATI.

Tabla 15
Rho Spearman: Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion

tecnoldgica prevencion automotriz

Resolucion L
. Formacioén
técnica en b
tecnologica
entornos . LY.
diagnostico
reales de )
) automotriz
trabajo
Resoluciéon Coeficiente
técnica en de 1,000 971**
entornos correlacion
reales de Sig. (bilateral) ,001
Rho de trabajo N 75 75
Spearman E . Coeficiente
: or mf,c".’” de 971 1,000
ercer‘vl Znoglo?s correlacion
gutomo o Sig. (bilateral) ,001
N 75 75

** La correlacion es significativa al nivel 0,001 (bilateral).
La prueba del estadistico Rho de Spearman establece que: Coexiste una

relacion de nivel muy bueno entre resolucion técnica en entornos reales de
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trabajo y formacién tecnoldogica en prevencion automotriz en SENATI; la
correlacion 0,971 y significancia 0,001, es nivel muy bueno; menor margen de
error. Permite aceptar hipotesis alterna y rechazar la nula.

Tabla 16

Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion tecnoldgica

prevencion automotriz

Significacion - asintoética

Valué al (bilateral)
Chi - cuadrada de Pearson 49,159 18 2,2
Razon de verosimilitud 44,331 18 1,9
Asociacion lineal por 0,901 1 2,7
lineal
N de casos validos 75

Nota. Made Daniel Incalla Palazuelos
Figura 30

Chi cuadrada Hipotesis especifica H2
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Nota. De la tabla 16.
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El célculo estadistico corresponde p= 2,2; p < 5,0 y resuelto el valor de Chi
cuadrado calculado, es X? = 49,159, y “t” student X? = 9,39, y 95%, nivel de :
confianza 18 grados de libertad, por consiguiente, determina: Coexiste una
relacion de nivel muy bueno entre resolucion técnica en entornos reales de
trabajo y formacion tecnolégica en prevencion automotriz en SENATI.
4.2.4. Hipotesis especifica H3
Hipoétesis nula: Ho

No muestra prevision modelamiento de sistemas mecatronicos y formacion
tecnoldgica en reparacion automotriz en SENATI.
Hipotesis alterna: Hs

Muestra prevision modelamiento de sistemas mecatrénicos y formacién
tecnoldgica en reparacion automotriz en SENATI.
Tabla 17
Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion tecnoldgica

prevencion automotriz

Resolucion L
. Formacioén
técnica en b
tecnologica
entornos . LY.
diagnostico
reales de )
) automotriz
trabajo
Resoluciéon Coeficiente
técnica en de 1,000 ,942**
entornos correlacion
reales de Sig. (bilateral) ,001
Rho de trabajo N 75 75
Spearman E . Coeficiente
: or mf,c".’” de 942 1,000
ercer‘vl Znoglo?s correlacion
gutomo o Sig. (bilateral) ,001
N 75 75

** La correlacion es significativa al nivel 0,001 (bilateral).
La prueba del estadistico Rho de Spearman establece que: Concurre una

relacion nivel muy bueno entre modelamiento de sistemas mecatronicos y

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

TESIS UANCV \3) | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

formacion tecnoldgica en reparacion automotriz en SENATI; coeficiente 0,942 y
significancia 0,001, cuya cuantia devela nivel muy bueno; es menor margen de
error. El escenario aprueba hipotesis alterna y rechazar la nula.

Tabla 18

Resolucion técnica en entornos reales de trabajo y Formacion tecnoldgica

prevencion automotriz

Significacion - asintética

Valué gl (bilateral)
Chi - cuadrada de Pearson 50,018 18 3,0
Razon de verosimilitud 44 112 18 2,4
Asociacion lineal por lineal 0,957 1 3,3
N de casos validos 75

Nota. Elaboracion propia
Figura 31

Chi cuadrada Hipdtesis especifica H3
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Nota. De la tabla 18.
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El célculo estadistico corresponde p= 3,0; p < 5,0 y resuelto el valor de Chi
cuadrado calculado, es X? = 50,018, y “t” student X? = 9,39, y 95%, nivel de :
confianza y 18 grados de libertad, por consiguiente, determina: Concurre una
relacion de nivel muy bueno entre modelamiento de sistemas mecatronicos y

formacion tecnolégica en reparacion automotriz en SENATI.
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4.3. DISCUSION DE LOS RESULTADOS

Gonzales, (2023). Analisis y construccion de kits de asistencia mecanica
mediante disefio de software CAD y herramientas de fabricacion industrial para
los laboratorios de mecatronica Instituto Superior Tecnoldgico Sudamericano
Loja durante octubre 2022- marzo 2023. Esta investigacion se llevo a cabo
desarrollo del aprendizaje practico en la educacion dual. Se han utilizado varias
técnicas, como maquetas didacticas y simuladores digitales, entre otras. Debido
a que la carrera de Mecatronica Automotriz es nueva y los laboratorios del
Instituto Superior Tecnolégico Sudamericano carecen de todas las herramientas
necesarias para las actividades de aprendizaje practico, o porque son costosas
o dificiles de obtener. Se utilizé un software CAD para disefar este proyecto, que
nos ayudo a crear el disefio de la estructura que pudimos crear. El disefio
planteado de estos kits de asistencia mecanica como proyecto de titulacion,
permitira el progreso académico y formativo de mecanica con el fin de contribuir
con un mejor desenvolvimiento en el aprendizaje ya que por experiencia propia
nos toco vivir y experimentar. Incalla Palazuelos (2024). La relacion Metodologia
dual y Formacion tecnoldégica en mecatronica automotriz en SENATI Juliaca;
intercepcion vehiculos de combustion interna tecnoldégica en mecatronica
automotriz, 45,33% manifiesta haber nivel muy bueno, seguido de 30,67% de los
alumnos califica que existe relacion entre Diagndstico de los sistemas del
vehiculo y Formacion tecnolégica en mecatronica automotriz. El calculo
estadistico determina variables de Pearson 0,978, nivel de significancia muy
bueno entre las variables.

Oropeza, (2019), aprecia presencia de vehiculos de servicios
multinacionales como Toyota, Nissan, Peugeot, Volvo, Mercedes Benz y otras

propone estudio técnico-econdmico con la inclusién de nueva tecnologia a través
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de laboratorios especializados en mantenimiento de varios tipos de vehiculos
con componentes electronicos de un automovil moderno.

Incalla Palazuelos (2024) la relacion Formacion tecnoldgica en mecatrénica
automotriz y Metodologia dual en SENATI Juliaca; en la intercepcién Aprende
(practica) arquitectura de computadoras automotrices y Formacion tecnolégica
en mecatronica automotriz, 45,33% manifiesta haber nivel bueno, seguido de
33,33% de los alumnos califica que existe relacién entre Aprende a leer e
interpretar diagramas y planos automotrices y Formacion tecnologica en
mecatronica automotriz. El calculo estadistico determina que hay una relacién
significativa nivel bueno, consolida el estadistico de Chi cuadrada igual a 39,475,
factores estadisticos aceptar hipotesis alterna y rechazar la nula.

Quispe, (2023). En el campo de mecanica automotriz, vehiculos altamente
sofisticados con la introduccidn electrénico y mecanico se ha convertido en autos
de lujo mas admitidos para trasladarse de un lugar a otro desarrollando
actividades cotidianas. Al par, existe también profesionales mecanicos
automotrices capacitados y especializados en la rama; pero necesitan ser mas
especializados nuevos conocimientos mediante cursos de  pasantias que
permite adquirir nuevas experiencias laborales.

Incalla Palazuelos, (2024) Formacién tecnologica en mecatrénica
automotriz y Metodologia dual en SENATI Juliaca; intercepcidon manejo
herramientas digitales y tecnoldgica en mecatronica automotriz, 37,33% afirma
nivel muy bueno, 34,67% califican relacion significativa entre creatividad para
resolver problemas de vehiculos altamente modernizados. La formacion
tecnolégica en mecatronica automotriz muestra relacidén significativa de

asociacion de las dos variables.
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CONCLUSIONES

PRIMERA: Segun los resultados encontrados (Pr = 0,982; Rho = 0,000), se
determina que Metodologia dual se relaciona significativamente
con Formacién tecnoldgica en mecatrénica automotriz en SENATI
2024. Nivel relacion es muy bueno (p= 2,5; p < 5,0; Chi cuadrado
X? = 54,495,

SEGUNDA: De acuerdo a los resultados encontrados (Pr = 0,896; Rho = 0,002)
determina que Método del diseio mecatronico se relaciona
significativamente con Formacion tecnolégica en diagndstico
automotriz en SENATI. Nivel relacion bueno (p= 2,7; p < 5,0, Chi
cuadrado X? = 39,475.

TERCERA: Segun los resultados encontrados (Rho = 0,971 Sig. bilateral =
0,001), determina que resolucion técnica en entornos reales de
trabajo se relaciona significativamente con formacién tecnoldgica
en prevencion automotriz en SENATI. Cuyo nivel relacion es muy
bueno (p=2,2; p < 5,0; Chi cuadrado X?c= 49,159.

CUARTA: Conforme a los resultados encontrados (Rho = 0,942; Sig. bilateral
= 0,001) que Modelamiento de sistemas mecatronicos se relaciona
significativamente con Formacion tecnologica en reparacion
automotriz en SENATI. Detalla nivel relacién muy bueno (p= 3,0; p

< 5,0; Chi cuadrado X2 = 50,018.

OFICINA DE |NVEST|GAC|GN http://repositorio. uancv.edu. pe/

Tesis Publicada con autorizacion del autor




VICERRECTORADO DE

. TESIS UANCV \3) | INVESTIGACION

"OFICINA DE INVESTIGACION"

RECOMENDACIONES

PRIMERA: Autoridades del Servicio Nacional de Adiestramiento en Trabajo
Industrial — SENATI Juliaca, gestionar politicas de formacién vy
capacitacion profesional en mecatrénica y actividades industriales,
para el logro de labores en instalaciones, reparaciones vy
mantenimiento de todo tipo de vehiculos.

SEGUNDA: Autoridades y docentes del Servicio Nacional de Adiestramiento en
Trabajo Industrial — SENATI, Juliaca, promover Escuela de
Posgrado en las universidades para Técnicos, con el objetivo de
fortalecer habilidades de gestién y liderazgo de sus alumnos,
buscando especializacion tecnolégica en mecatrénica y de
innovacion con calificacion internacional.

TERCERA: Servicio Nacional de Adiestramiento en Trabajo Industrial SENATI,
Juliaca, gestionar y lograr firma de convenios de cooperacion con
empresas e instituciones técnicas internacionales, ser lider en la
innovacion y tecnologia, mecatronica, creando centros de
excelencia en el Peru.

CUARTA: Se sugiere a las altas autoridades del Servicio Nacional de
Adiestramiento en Trabajo Industrial — SENATI, Juliaca, gestionar
presupuesto para crear nuevas carreras de formacion tecnoldgica

para ampliar cobertura de brindar oportunidad a mas jévenes.
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ANEXO 1 MATRIZ DE LA INVESTIGACION
METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE
ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024
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tecnologica en mecatrénica | formacion tecnolégica en metodologia dual y (2015); el método | -Observacion
automotriz  en Servicio | mecatronica automotriz en formacion tecnoldgica en DIMENSIONES cientifico es la logica | directa
Nacional de Adiestramiento | Servicio Nacional de mecatronica automotriz en Método del disefio general empleada, | Estudio de Campo:
en Trabajo Industrial 20247 Adiestramiento en Trabajo Servicio Nacional de mecatronico. tacita o explicitamente | -Cuestionario.

Industrial 2024. Adiestramiento en Trabajo Resolucion técnica para valorar los méritos | -Ficha de
PROBLEMA Industrial 2024. en entornos reales de una investigacion. | tabulacién
ESPECIFICOS: OBJETIVO ESPECIFICOS de trabajo Método cientifico | Estadistica:

+ ;,Como es la relacion entre | *  Especificar la relacion HIPOTESIS ESPECIFICAS | Modelamiento y constituido  por un | *Escala Likert
método del disefio método del disefio | @ Destaca una relacion de | Simulacion de conjunto de normas, las | *Frecuencia
mecatrénico y formacién mecatronico y formacion nivel bueno entre método | Sistemas cuales sirven como | absoluta
tecnolégica en diagnéstico tecnoldgica en del disefio mecatronico y mecatronicos patrones que deben ser °Frecyenqia r’ellativa
automotriz en  Servicio diagndstico  automotriz formacion tecnoldgica en satisfechos, cuyas | *Media Aritmética
Nacional deServicio en Servicio Nacional de diagnostico automotriz en | VARIABLE conclusiones merecen | Varianza
Nacional de Adiestramiento en Servicio Nacional de | DEPENDIENTE: confianza racional. *Coeficiente de Alfa
Adiestramiento en Trabajo Trabajo Industrial. Adiestramiento en | Formacion de Cronbach
Industrial? * Sefialar la  relacién Trabajo Industrial. tecnoldgica en TIPO .. DE | «Ji Cuadrado

e ;Como es la relacién entre resolucién técnica en | o Coexiste una relacion de | Mecatronica INVESTIGACION: *La *t" de tabla
resolucién  técnica en entornos reales de nivel muy bueno entre automotriz en Segun Naupas, (2013); | (E.S. Pearsony
entornos reales de trabajo trabajo 'y formacién resolucién  técnica  en SENATI Juliaca. un nivel mas complejo, | H.O. Hartley,

y formacién tecnolégica en tecnoldgica en entornos reales de trabajo _ mas profundo y mas | Biométrica Tables
prevenciéon automotriz en prevencién  automotriz y formacién tecnoldgica DIMENSIONES: riguroso  de  la | For Statisciand).

Servicio  Nacional de en Servicio Nacional de en prevencion automotriz Diagnostico de los investigacion  basica

Adiestramiento en Trabajo Adiestramiento en en Servicio Nacional de sistemas del vehiculo | explicativa, cuyo DO.C_UMENTOS:
Industrial? Trabajo Industrial. Adiestramiento en Manten!mlento Obj.e!:IVO .;’)rlnmpal esla| - MInISt.e’I‘IO de

* ;Como es larelacién entre | * Detallar la  relacion Trabajo Industrial Pr etventlvc:j dle Ior?’ | zt_arl’f;cac_zlon | de ESEI(\:I%II'CI”J i
modelamiento de sistemas modelamiento de de sistemas del vehiculo lpotesis causales o | - ullaca

TECNOLOGIAS:
-PC.

-Internet.

OTROS:

-Papel.
-Resaltador y otros
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Adiestramiento en Trabajo
Industrial?

Adiestramiento
Trabajo Industrial.

en

Servicio  Nacional
Adiestramiento
Trabajo Industrial

de
en

hechos, eventos del
sistema y de los
procesos sociales.
Trabajan con hipétesis
causales, es decir que
explican las causas de
los hechos, fendmenos,
eventos y procesos
naturales o sociales.

MUESTRA:

El tipo de muestra
utilizado en este
estudio es aleatorio,
segun Hernandez,
Fernandez y Baptista
(2014), “las muestras
probabilisticas, también
llamadas muestras
aleatorias, suponen un
procedimiento de
seleccion al azar. Se
utilizan en muchas
investigaciones; y a
partir de ella se hacen
las inferencias sobre la
poblacién.” (p.224).
Siendo igual a 74.

- CDs.
-USB.
-Lapiz, etc.
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VALIDACION DEL INSTRUMENTO

UNIVERSIDAD ANDINA NESTOR CACERES VELASQUEZ
ESCUELA DE POSGRADO
FICHA PARA EVALUACION DE INSTRUMENTOS DE ACOPIO DE

DATOS: JUICIO DE EXPERTO

I. REFERENCIAS : : : -
1. EXPERTO : D.2namn C..‘.‘.v.g,v:!.‘}!!!‘\.a‘}\...&@:ﬁ@ .......
2. ESPECIALIDAD s 0Rs Mecanco (Rlectacsia,..........
3. CARGO ACTUAL B T RS R
4. GRADOCADEBMICD TS EOE o e
Il. ASPECTOS DE VALIDACION

’ N __VALORACION |OBSERVACIONES ‘

IASF’ECTOS CRITERIOS A EVALUAR slialial sl %

ESPECIFICOS | 1. Claridad en I redaccion : ,
3. Induccion s la mp\m't.n (;oo) o
f 4. Lenguaje adecuado con el nivel

| del informante

”5 Mide lo que pretende | [ |

| 6. El instrumento contiene nnﬂ:woonas N T
| GENERAL
IG E ES claras y precisas para responder

7. Los llems permiten el logro del
objetivo de La investigacion
8. Los lems estan distribuidos en
forma logica y secuencial }

9. El nimero de tems es suficlente
para recoger la informacion

10. Los Rlems se deducen
e _| de los indicadores ——— . .
SUB TOTAL I | I
[ TOTAL [ — T )
Coeficiente de valorizacion porcentual, C= Total/50= ................

. OBSERVACIONES Y RECOMENDACIONES

......................................................................................................

......................................................................................................

Iv. RESOLUCION
a. Aprobado (C275%=0,75) [><]
b. Desaprobado (C<75%=0,75) [:]
Lugar y fecha: ,XU\“‘CL‘N/E °¢JV{‘°\ el 2005 . ..

Sello y firma del Experto... /.. - # A ‘
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HOJA DE VALIDACION DEL INSTRUMENTO
UNIVERSIDAD ANDINA NESTOR CACERES VELASQUEZ

ESCUELA DE POSGRADO

TITULO: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN
MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE
ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024

I. REFERENCIAS

1. EXPERTO :.2.8ader Toodorg Valdivia Cadenas.
2. ESPECIALIDAD :...1.'.‘,9,-.Y.\ci(._.c.é.{mi.w...?l).ex.-.(s'zs.’x&'&l ................
3. CARGO ACTUAL T
4. GRADO CADEMICO  :..Maglalec . o

Il. ASPECTOS DE VALIDACION

w
El5ls |k
INDICADORES CRITERIOS § 2§33
El¥|28(5|8
(o] s |-
(LCARDAD —Esta redactado con lenguaje aproplado 7 I
2. OBJETIVIDAD Esta expresado en capacidades observables 1 2| 3| 4 5|
3. ACTUAUDAD Adecuado al avance de la ciendla LA 2 3 4 5
4. ORGANIZACION Existe una organizacion Iogica de los items con las variables 1] 2] 3| 4 5
5. SUFICIENCIA ) Valora las dimensiones en cantidad y calidad suficientes 4 2 3] 4 5
6. INTENCIONALIDAD Adecuado para cumplir los objetivos de la investigacién 1] 2] 3| 4 S
7. CONSISTENCIA ___|Esta basado en aspectos tedricos y dentificos _’.._2;_3% 4 5
8. COHERENCIA Entre dimensiones, Iindicadores, items e indices 1/ 2| 3| 4 5
9. METODOLOGIA La estrategia responde al propdsito de la investigacion 1] 2| 3| 4 5
UO.PERTINENCIA______[El instrumento es itil y adecuado para la investigacién 1| 2| 3] 4 3

l;:mte Tamayoy adaplnﬁo de Palomino, Juan; Pefia Julio Daniel; Zeballos Gudelia y Orizano 1&6;(?015,9,17)
Coeficiente de valorizacion porcentual, C=Total/50= .............ccocviiiviiiiiiiiiiniins

lll. OBSERVACIONES Y RECOMENDACIONES

------------------------------------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------------------------------------

IV. RESOLUCION

a. Aprobado (C275M=0,75) [><]
b. Desaprobado (C<78%%0,75) ]
i A 8
Lugar y fecha: ...,.8';\.‘).\.‘.‘?.9?3;.1.\ Ao, Tolig Ael 2025
‘ \

/

”

Sello y firma del Experto......& 5. .. [SAMMA L S oocevvinenes R
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HOJA DE VALIDACION DEL INSTRUMENTO
UNIVERSIDAD ANDINA NESTOR CACERES VELASQUEZ

ESCUELA DE POSGRADO

TITULO: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN
MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE
ADIESTRAMIENTO EN TRABAJO INDUSTRIAL JULIACA 2024

. REFERENCIAS

1. EXPERTO :Adwar Ranlso Sanchez Carcodn .
2. ESPECIALIDAD s E0ge . MEcAtIONISO. ... e eeereeererererenne
3. CARGO ACTUAL =2 201 S I
4. GRADO CADEMICO  : .. nsemete. Mesaltrenics 7

Il. ASPECTOS DE VALIDACION

[ o w S| w

515 s|8|5

w z a w

INDICADORES CRITERIOS o 3 3 o

AHHHE

a|* S| @
1. CLARIDAD Esta redactado con lenguaje apropiado 1] 2{ 3] 4 5
2. OBJETIVIDAD Esta expresado en capacidades observables | 1] 2f 3| 4 S
|3. ACTUALIDAD Adecuado al avance de la dendia 1l 2| 3 4 5
4. ORGANIZACION Existe una organizacion Iogica de los items con las variables 1 2| 3| 4f s
5. SUFICIENCIA Valora las dimensiones en cantidad y calidad sufidentes 1] 2] 3 4] 5
6. INTENCIONALIDAD Adecuado para cumplir los objetivos de la investigacion 1 2| 3] 4] 5!
7. CONSISTENCIA |Esta basado en aspectos tedricos y dentificos 1] 2| 3 4 5
|8. COHERENCIA Entre dimensiones, indicadores, items e indices 1] 2f 3] 4 S
|9. METODOLOGIA |La estrategia responde al propdsito de la investigacién 1 2f 3] 4 S
10. PERTINENCIA |El instrumento es Gtil y adecuado para la investigacion 1 2] 3] 4 5

Fuente: Tamayo y adaptado de Palomino, Juan; Pefia Julio Daniel; Zeballos Gudelia y Orizano Lincoln (2015,0.17)
Coeficiente de valorizacion porcentual, C=Total/50= ............ccccvvveieriiirnernnnnn

l. OBSERVACIONES Y RECOMENDACIONES

------------------------------------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------------------------------------

IV. RESOLUCION

a. Aprobado (C275%=0,75) [ ><]
b. Desaprobado (C<75%=075) ]
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CUESTIONARIO

INSTRUCCIONES

La presente encuesta, tiene por finalidad recoger informacidn para un trabajo de investigacion
denominado: METODOLOGIA DUAL Y FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA
AUTOMOTRIZ EN SERVICIO NACIONAL DE ADIESTRAMIENTO ENTRABAJO INDUSTRIAL
JULIACA 2024; encontraras a continuacidn un conjunto de preguntas, las mismas que tienen tres
alternativas (a,b,c,d,e), debiendo elegir solo una alternativa de acuerdo a tu opinién, marcando
con un aspa (x) o un circulo en la respuesta. Esta encuesta es andnima, se le agradece su
participacion.

METODOLOGIA DUAL

1.

a)
b)
c)
d)

e)

¢En SENATI Juliaca, como considera el aprendizaje de tdpicos de instrumentacion y
control electronico?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, cdmo considera la practica de leer e interpretar diagramas y planos
automotrices?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como considera el aprendizaje de arquitecturas de computadoras
automotrices?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()
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a)

b)

d)

e)

b)
c)
d)

e)

b)
c)

d)

¢ En SENATI Juliaca, cdmo considera el manejo de herramientas digitales?
Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la creatividad para resolver problemas en situaciones
reales de trabajo?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢ En SENATI Juliaca, cdmo considera el manejo de logistica de talleres automotrices?
Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢ En SENATI Juliaca, cdmo califica la practica de manejo de equipos de tecnologia de
punta?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la manufactura integrada por computadoras?

Excelente ()
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b)
c)

d)

10.

b)
c)
d)

e)

11.

b)
c)

d)

12.

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica el software para mecatrénica?
Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

FORMACION TECNOLOGICA EN MECATRONICA AUTOMOTRIZ EN SENATI JULIACA

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre diagndstico mecdanico de
vehiculos?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre diagndstico eléctrico y
electronico?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre diagndstico hidraulico y
neumatico?
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a)

b)

d)

e)

13.

b)
c)

d)

14.

b)
c)

d)

15.

b)
c)
d)

e)

16.

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre mantenimiento del motor
de vehiculos de combustién interna?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre mantenimiento de los
sistemas de transmision y suspension de vehiculos de combustion interna?

Excelente ()

Muy bueno ()

Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre mantenimiento de los frenos
de vehiculos de combustién interna?

Excelente ()
Muy bueno ( )
Bueno ()
Regular ()
Malo ()

¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre mantenimiento del sistema
eléctrico de vehiculos de combustion interna?

Excelente ()

Muy bueno ( )
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c) Bueno ()
d) Regular ()

e) Malo ()

17. ¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre reparacion de los sistemas
eléctricos y electronicos con asistencia electrénica de vehiculos de combustion interna?

a) Excelente ()

b) Muy bueno ()

c) Bueno ()
d) Regular ()
e) Malo ()

18. ¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre reparacion del sistema de
electrénico de propulsion con asistencia electronica de vehiculos de combustién
interna?

a) Excelente ()

b) Muy bueno ()

c) Bueno ()
d) Regular ()
e) Malo ()

19. ¢En SENATI Juliaca, como califica la metodologia dual sobre reparacion de la
computadora automotriz ECU con asistencia electrénica de vehiculos de combustion
interna?

a) Excelente ()

b) Muy bueno ()

c) Bueno ()
d) Regular ()
e) Malo ()
Gracias
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ANEXO 1 '
FORMULARIO DE AUTORIZACION

AUTORIZACION PARA LA lNCORPORA(;l()N DE LOS
TRABAJOS DE INVESTIGACION
EN EL REPOSITORIO INSTITUCIONAL UANCYV

Formato digital [K] Fecha de entrega: 09 - 10 - 2025

1. Datos del autor (es): __...
e

DNUCame de Exnanjc ,
Teléfono:_951699940 I

Nombres y Apellidos:
Direccion:

DNI/Camné de Extranjeria/PasaRots
Teléfono: —_

Facultad y/o Escuela de Posg

IGA ELECTRICA
Escuela Profesional o Mdueion Y 1 NTENIMIENTO
Titulo o Grado Académic VICA ELECTRICA
Asesor: Dr. SEGUNDO @RT

Esta obra se encuentra dentro dé
Trabajo de Investigacion [ _| Trabajo Académico[ ]

Titulo:_ METODOLOGIA Dy# Y NICA AUTOMOTRIZ EN
SERVICIO NACIONA I| P ; , Sl JULIACA 2024

Palabras claves, (3 a 5 térninos)_Metddols Ga DIOUIBBONTE tomotriz ECU, formacion tecnoldgica.

)

! Indicar si su produccion mtelectudl ha empleado recursos tales como, istalaciones, laboratorios, insumos,
equipos, bases de datos, asesoria técnica por parte del personal de la UANCV, financiamiento, entré otros
relacionados.

2 Si su produccion intelectual se desarrollé en la UANCYV totalmente o parcialmente, debera autorizar el
deposito en el Repositorio de manera obligatoria.

,Esta obra se desarrollo en 1 ‘ NIV
1
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2. Referencia de tesis:

' | Bachiller "I‘itulo | |2da Especialidad IXEMacstria Doctorado

3. Licencias:

a) Licenciaes
Bajo log's
Digital ¢
Con la 0 a la Universidad
Andug 510 quez”™ una Heen pproducir, distribuir,
comumiearal publi i (fnice : su tradieeion @ otros idiomas) y
pon luposncu'm( O nip ' al (inchudo el a men), en formato
fisico o digital, e erse, a traves de los diversos

servicios por la 'c 1 | ' 9‘ mo el Repositorio Digital de

tesis UANCV, ! GO ¢. en el Pern y en el extranjero
. o e o

por el tiempo '.z'* « ¢ 16¢ " meraciones.

En virtud dgaeie] Ui “NEMOUE iceres Veldsquez” podra

reproducir JiEReoel 1al en cualquier tipo de sd y en mis de un ejemplar,

sin modi i ga-SIeo: . s e 5 dn ldo y preservacion.

Declaro qusEIpie 101 al e :xclusiva titularidad,
coautofhi'; , ad ¢ \ ' nceder la presente
licenciAg ' : o dic ion intelectua ifiinge derechos de
autor de 18 . - )

La Uniyersieias 1ing stor (CAceres Veldso ek nombre del y/o los
autor(ds) de ’ ‘ pmodificacion mas que la

pernutidaes
Autorizo

\‘t x\.‘{\ ‘(.fl (1)

¢

b) Licencia CREATNECOMMONSTUOINTERNA
S1 usted conc@le MR licencia CREATIVE COMMONS Saly@8u produccion intelectual,
mantiene la Hlgadad de los derechos de autor de esta y, a oS8 permite que otras personas
puedan reproducth. comunicarla al piblico y distribur @emplares de esta, bajo las
condiciones sigunientes:
& Quiere permitir usos comérciales de su produccion intelectual?
Si: significa que usted permite la reproduccion, distribucion y comunicacion publica de la
produccién intelectual incluso con fines comerciales.
No: significa que usted permite la reproduccion, y comunicacion piblica de la produccion
intelectual, pero sin fines comerciales.

Si autorizo

x No autorizo

929
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Jurisdiccion de su Licencia

Todas las licencias CREATIVE COMMONS son de ambito mundial, sin embargo,
usted puede elegir entre la opcion “intemacional” o una adaptada a su jurisdiccion,
como para el caso peruano.

La opcion “intemacional” emplea el lenguaje y la terminologia de los tratados
internacionales; en cambio, la adaptada a su junisdiccion, recoge las particularidades
de la legislacion peruana.

En consecuencia, la opciéon “internacional” goza de una mayor eficacia a nivel
mundial, gracias a que tiene jurisdiccion neutral. Mientras que la opcion adaptada
a la junsdiceion del Pecag@Ola de 1ma mayquifiGasia ante losdobunales peruanos.

Linea de investigacion: ! 4 _ ECANICA - P52

=va

Y Naci

3o - 10 - 2025
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